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Phantom 4 Pro V2.0

The DJI PHANTOM™ 4 Pro V2.0 is a smart prosumer flying camera capable of shooting 4K video at 60 fps and at
up to 100 Mbps, and capturing 20 megapixel stills. 4 directions of obstacle avoidance allow it to intelligently avoid
obstacles during flight. Using TapFly™ and ActiveTrack™ through the DJI GO™ 4 app, you can fly anywhere visible
on your screen or track a moving subject smoothly and easily with a simple tap. The camera uses a 1-inch CMOS
sensor offering unprecedented clarity, lower noise, and better quality images.

In addition to the above features, improved propulsion system efficiency means aircraft noise is 4dB (60%) lower than
on the Phantom 4 Pro V2.0.

1. Gimbal and Camera 9. Motors
2. Downward Vision System* 10. Propellers
3. Micro USB Port 11. Aircraft Status Indicators
4. Camera/Linking Status Indicator 12. Antennas

and Link Button 13. Rear Vision System
5. Camera Micro SD Card Slot 14, Intelligent Flight Battery
6. Forward Vision System 15. Power Button
7. Infrared Sensing System* 16. Battery Level Indicators
8. Front LEDs

* The Vision and Infrared Sensing Systems are affected by surrounding conditions. Read the Disclaimer and Safety Guidelines
and watch the tutorials in the DJI GO 4 app or on the official DJI website to learn more.
http://www.dji.com/phantom-4-pro-v2
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Remote Controller

The powerful remote controller of the Phantom 4 Pro V2.0 has a transmission range extending up to 6.2 mi (10 km)*.
It features physical buttons and dials to control exposure, camera tilt, photo capture, and video recording.

Built into the remote controller is DJI's latest long-range transmission technology OCUSYNC™, which when paired
with a compatible mobile device gives you a live HD view from the Phantom’s camera. Dual frequency support makes

the HD video downlink more stable.

1. Power Button 11. Gimbal Dial
2. Return-to-Home (RTH) Button 12. Camera Settings Dial
3. Control Sticks 13. Record Button
4, Status LED 14. Flight Mode Switch
5. Battery Level LEDs 15. Shutter Button
6. Power Port 16. Intelligent Flight Pause Button
7. Mobile Device Holder 17. C1 and C2 Buttons
8. Small Device Positioning Tabs (customizable)
(for mobile phones) 18. USB Port
9. Antennas 19. Micro USB Port

10. Handle Bar

Folded

The default flight control is known as Mode 2. The left stick controls the aircraft’s altitude and heading, while the right
stick controls its forward, backward, left and right movements. The gimbal dial controls the camera'’s tilt.

Left Stick i Right Stick Forward Gimbal Dial
o 2 #
i | £
A4 T 3 ¥ M
oo i Backward \
SEIVRICRYr
Turn Left Turn Right i Left Right \

* The remote controller is able to reach its maximum transmission distance (FCC) in a wide open area with no Electro-Magnetic
Interference, and at an altitude of about 400 feet (120 meters).



Using Phantom 4 Pro V2.0

1. Download the DJI GO 4 App 2. Watch the Tutorial Videos
Search for ‘DJI GO 4’ on the App Store or Google Watch the tutorial videos at www.dji.com or in the
Play, and install the app on your mobile device. DJI GO 4 app.

Ofret- 400

DJI GO 4 App Tutorial Videos

& * DJI GO 4 supports iOS 9.0 (or later) or Android 4.4 (or later).

3. Check the Battery Levels

Low e—Battery Level & High

N

0 0:0:0

Press once to check the battery level. Press once, then again and hold to turn on/off.

4. Charge the Batteries

Power Outlet
@ 100 - 240V

Remove the battery. Charge Time: Charge Time:
~1 hr 20 min ~3 hr 40 min

& * When charging is complete, the battery level indicators will automatically turn off.



5. Prepare the Remote Controller

d Place your mobile

device and adjust the

Press the button to clamp to secure.

release the clamp.

Connect your mobile
device with a USB

Strong % Weak !

cable.
6. Prepare for Takeoff
DJI GO
4 App
Remove the gimbal clamp from the Power on the remote controller and  Launch DJI GO 4,
camera. the aircraft. complete the first-time

setup, and tap GO FLY.
) First-time activation requires your DJI account and internet connection.

Internet

Press the propeller down onto
the mounting plate and rotate

in the lock direction &Y until
secure.

Black propeller rings Silver propeller rings
go on motors with go on motors without
black dots. black dots.

¢

®

C * Check that the propellers are secure
before each flight.



7. Flight

Before taking off, make sure the Aircraft Status Bar in the DJI GO 4 a
Ready to Go (GPS) 9 P

indicates ‘Ready to Go (GPS)’ or ‘Ready to Go (Vision)’ if flying indoors.

In the DJI GO 4 App:

‘ Auto Takeoff

= The aircraft will take off and hover at ’
Q an altitude of 4 feet (1.2 meters). Q

Return-to-Home (RTH)

(H‘) Bring the aircraft back to the Home
Point. Tap again to stop the procedure.

TapFly

Auto Landing

The aircraft will land vertically and stop its
motors.

Normal

You are in control of the Phantom, with
satellite and Return-to-Home support.

7 N\ ActiveTrack
N Taf[)ho?gourtjscreen t%,ﬂy yot;thPr}antomlt Mark an object on your screen to track it
Ifﬂes at direction, avoiding obstacles as i L as it moves.

& * Watch the tutorial in the DJI GO 4 app or on the official DJI website to learn more.
* Always set an appropriate RTH altitude before takeoff. When the aircraft is returning to the Home Point, you should
guide it with the control sticks. Refer to the Disclaimer and Safety Guidelines for more details.

Manual Takeoff

Combination Stick Command Left stick up (slowly)
to start/stop the motors to take off

& * Rotating propellers can be dangerous. Do not start the motors when there are people

nearby.

* Always keep your hands on the remote controller so long as the motor is still spinning.

e Stop motor mid-flight: Pull the left stick to the bottom inside corner while
simultaneously pressing the RTH button. Only stop motors mid-flight in emergency
situations when doing so can reduce the risk of damage or injury. Refer to the user

manual for details.

Manual Landing

Left stick down (slowly)
until you touch the ground

Hold a few seconds to stop

@ the motors

Stop motor mid-flight

@ It’s important to understand basic flight guidelines, for the safety of both you and those around you. Don't forget to

read the Disclaimer and Safety Guidelines.



Specifications

* Aircraft
Weight (Battery & Propellers Included) 1375g
Max Ascent Speed S-mode: 6 m/s; P-mode: 5 m/s
Max Descent Speed S-mode: 4 m/s; P-mode: 3 m/s
Max Speed 43&? mgg gg sz Egrzggg‘ 36mph (58 kph) (A-mode);
Max Service Ceiling Above Sea Level 19685 ft (6000 m)
Max Flight Time Approx. 30 minutes
Operating Temperature 32°to 104° F ( 0° to 40° C)
GNSS GPS+GLONASS
Operating Frequency 2.400 - 2.483 GHz and 5.725 - 5.850 GHz ‘5, 95 o
Transmitter Power (EIRP) 2.4 GHz: <26 dBm (FCC); <20 dBm (CE); <20 dBm (SRRC) "y 20
5.8 GHz: <26 dBm (FCC); <14 dBm (CE); <26 dBm (SRRC) \{/
Hover Accuracy Range Vertical: 0.1 m (With Vision Positioning); £0.5 m (With GPS Positioning)
Horizontal: £0.3 m (With Vision Positioning); +1.5 m (With GPS Positioning)
* Gimbal
Controllable Range Pitch: -90° to +30°
* Vision System
Velocity Range <31 mph (50 kph) at 6.6 ft (2 m) above ground
Altitude Range 0-33ft(0-10m)
Operating Range 0-33ft(0-10m)
Obstacle Sensory Range 2-98ft(0.7-30m)
Operating Environment Surfaces with clear patterns and adequate lighting (> 15 lux)
* Infrared Sensing System
Obstacle Sensory Range 0.6-23ft(0.2-7m)
Operating Environment Surface with diffuse reflection material, and reflectivity > 8% (such as walll, trees, humans, etc.)
* Camera
Sensor 1" CMOS; Effective pixels: 20M
Lens FOV (Field of View) 84°, 8.8 mm (35 mm format equivalent: 24 mm), f/2.8 - f/11, auto focus at 1 m - co
ISO Range Video: 100 - 3200 (Auto); 100 - 8400 (Manual); Photo: 100 - 3200 (Auto); 100 - 12800 (Manual)
Mechanical Shutter 8-1/2000s
Electronic Shutter 8-1/8000s
Max Image Size 3:2 Aspect Ratio: 5472x3648; 4:3 Aspect Ratio: 4864x3648; 16:9 Aspect Ratio: 5472x3078
Still Photography Modes Single Shot
Burst Shooting: 3/5/7/10/14 frames
Auto Exposure Bracketing (AEB): 3/5 bracketed frames at 0.7EV Bias
Interval: 2/3/5/7/10/15/30/60 s
Video Recording Modes H.265
« C4K: 4096x2160 24/25/30p + C4K: 4096x2160 24/25/30/48/50/60p
«4K:  3840x2160 24/25/30p < 4K:  3840x2160 24/25/30/48/50/60p
* 2.7K: 2720x 1530 24/25/3 0/48/50/60p * 2.7K: 2720x1530 24/25/30/48/50/60p
« FHD: 1920x 1080 24/25/30/48/50/60/120p « FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60/120p
«HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60/120p «HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60/120p
Video Storage Bitrate 100 Mbps
Supported File Systems FAT32 (< 32 GB); exFAT (> 32 GB)
Photo JPEG, RAW (DNG), JPEG + RAW
Video MP4/MOV (AVC/H.264; HEVC/H.265)
Supported SD Cards Micro SD, Max Capacity: 128 GB. Class 10 or UHS-1 rating required
Operating Temperature 32°t0 104° F (0° to 40° C)
* Remote Controller
Operating Frequency 2.400 - 2.483 GHz and 5.725 - 5.850GHz
Max Transmission Distance 2.4 GHz: 10 km (FCC); 6 km (CE); 6 km (SRRC)
(Unobstructed, free of interference) 5.8 GHz: 10 km (FCC); 6 km (CE); 6 km (SRRC)
Operating Temperature 32°-104°F (0° - 40° C)
Battery 6000 mAh LiPo 28
Transmitter Power (EIRP) 2.4 GHz: <26 dBm (FCC); <20 dBm (CE); <20 dBm (SRRC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC); <14 dBm (CE); <20 dBm (SRRC)
Operating Voltage 12A@7.4V
* Charger
Voltage 17.4V
Rated Power 100 W
* Intelligent Flight Battery (PH4-5870mAh-15.2V)
Capacity 5870 mAh
Voltage 152V
Battery Type LiPo 48
Energy 89.2 Wh
Net Weight 468 g
Charging Temperature Range 41°to0 104° F (5° to 40° C)
Max Charging Power 100 W

For more information, read the User Manual:
http/Awww.dji.com/phantom-4-pro-v2

# This content is subject to change without prior notice.

PHANTOM is a trademark of DJI
Copyright © 2021 DJI All Rights Reserved



Phantom 4 Pro V2.0

Die DJI PHANTOM™ 4 Pro V2.0 ist ein intelligentes Kameraflugsystem fiir Prosumenten, das Videos in 4K mit
60 fps und bis zu 100 mbps aufzeichnet, sowie Fotos mit 20 MP Auflésung aufnimmt. Dank Hinderniserkennung
in 4 Richtungen kann sie Hindernissen im Flug intelligent ausweichen. Mithilfe der tiberarbeiteten TapFly™- und
ActiveTrack™-Funktionen in der ,DJI GO™ 4“-App kénnen Sie alle Ziele anfliegen, die auf dem Bildschirm angezeigt
werden, oder bewegliche Objekte durch einfaches Tippen muhelos verfolgen. Die Kamera hat einen 1"-CMOS-
Sensor fUr beispiellose Scharfe, weniger Rauschen und hochwertige Bilder.

Zusétzlich zu den oben genannten Funktionen bedeutet die verbesserte Effizienz des Antriebssystems, dass der
Fluglarm um bis zu 4 dB (60 %) gegeniiber den Phantom 4 Pro V2.0 reduziert wurde.

1. Gimbal und Kamera 9. Motoren
2. Abwartsgerichtetes Sichtsystem* 10. Propeller
3. Micro-USB-Anschluss 11. Status-LEDs des Fluggerats
4. Kamera/Verbindungsstatus-LED 12. Antennen
und Verbindungstaste 13. Riickwartsgerichtetes
5. Schlitz fur die Micro-SD-Karte Sichtsystem
6. Vorwartsgerichtetes Sichtsystem 14. Intelligent Flight Battery
7. Infrarot-Erfassungssystem* 16. Ein/Aus-Taste
8. Vordere LEDs 16. Akkuladezustandsanzeige

Das Infrarot- und Sichterfassungssystem wird durch értliche Konditionen beeinflusst. Naheres erfahren Sie im Haftungsaus-
schluss und den Sicherheitsvorschriften und in den Tutorials in der ,DJI GO 4“-App oder auf der offiziellen DJI-Website.
http://www.dji.com/phantom-4-pro-v2
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Fernbedienung

Die leistungsstarke Fernsteuerung fir die Phantom 4 Pro V2.0 hat eine Reichweite von bis zu 10 km*. Mit den
physischen Tasten und Kndpfen lassen sich Belichtung, Kameraneigung sowie Foto- und Videoaufnahmen bedienen.

In die Fernsteuerung ist die neueste Langstreckentibertragungstechnik DJI OCUSYNC™ integriert, die Ihnen in
Kombination mit einem kompatiblen Mobilgerét ein HD-Livebild der Kamera bietet. Da der HD-Videolink auf zwei
Frequenzen senden kann, verlauft die Signaltibertragung sehr stabil.

1. Einschalttaste 11. Gimbal-Radchen
2. Ruckkehrtaste (RTH) 12. Kameraradchen

3. Steuerhebel 183. Videotaste

4, Status-LED 14. Flugmodusschalter
5. Akkuladezustands-LED 15. Fototaste

6. Stromanschluss 16. ,Intelligent Flight“-
7. Mobilgeratehalter Pausetaste

8. Haltelaschen fiir kleinere Gerate 17.C1- und C2-Taste

(Smartphones) (frei belegbar)
9. Antennen 18. USB-Anschluss
10. Haltegriff 19. Micro-USB-Anschluss

Zusammengeklappt

Die Standard-Flugsteuerung wird als Modus 2 bezeichnet. Mit dem linken Steuerhebel steuern Sie die Hohe und
Flugrichtung der Drohne, und mit dem rechten Steuerhebel steuern Sie ihre Vorwarts-, Rlckwarts-, Links- oder
Rechtsbewegung. Mit dem Gimbal-Rédchen wird die Neigung der Kamera verstellt.

Linker Hebel

Rechter Hebel Gimbal-Radchen

. i VO%‘QHS
i a (%
DE L @
@ LAY Gow e/ |~
Linksdrehung Rechtsdrehung i Links Rechts e

* Die Fernbedienung erreicht Ihre maximale Ubertragungsreichweite (FCC) auf offenem Gelande ohne elektromagnetische
Storquellen und bei einer Flughdhe von ca. 120 Metern.



Gebrauch der Phantom 4 Pro V2.0

1. ,,DJI GO 4“-App herunterladen

Suchen Sie im App Store bzw. auf Google Play
nach ,DJI GO 4“, und installieren Sie die App auf
Ihrem Mobilgerét.

Ofret 400

EEAE,

,DJI GO 4*“-App

2. Die Tutorial-Videos ansehen

Die Tutorial-Videos finden Sie auf www.dji.com oder
in der ,DJI GO 4“-App.

Tutorial-Videos

1\ * DJI GO 4 unterstitzt i0S 9.0 (oder hiher) sowie Android 4.4 (oder hiher)

3. Den Akkuladezustand priifen

0 0:0:0

Niedrig e— Akkuladezustand = Hoch

Dricken Sie die Taste einmal, um den Akku-Ladezustand zu Uberpriifen. Driicken Sie die Taste noch einmal, und

halten Sie sie gedrlickt, um das Gerat ein-/auszuschalten.

4. Akkus aufladen

Entfernen Sie den Akku.

Ladezeit:
~1 Std. 20 Min.

Steckdose
100 -240V

Ladezeit:
~3 Std. 40 Min.

& * Wenn der Ladevorgang beendet ist, wird die Ladezustandsanzeige automatisch ausgeschaltet.

10



5. Fernbedienung vorbereiten

Setzen Sie das
Mobilgerét ein, und
sichern sie es mit
der Klemme.

Driicken Sie die
Taste, um die

Ausklappen Klemme zu lésen.

SchlieBen Sie das
Mobilgerat mit einem
USB-Kabel an.

,DJI GO 4*-App|

Starten Sie DJI GO 4,

Entfernen Sie die Gimbal-Klemme Schalten Sie die Fernbedienung und  schlieBen Sie das erste
von der Kamera. die Drohne ein. Set-up ab, und tippen Sie
auf GO FLY.

£ ) Fur die erste Aktivierung benétigen Sie ein DJI-Benutzerkonto und eine Internetverbindung.

Internet

Driicken Sie den Propeller auf die
Befestigungsplatte, und drehen Sie
ihn in die Verriegelungsrichtung éﬁ,
bis er fest sitzt.

Die schwarzen Propellerringe  Die silbernen Propellerringe
passen zu Motoren mit passen zu Motoren ohne
schwarzem Punkt. schwarzen Punkt.

e Stellen Sie vor jedem Flug sicher, dass die
& Propeller fest sitzen.




7. Flug

Vergewissern Sie sich vor dem Losfliegen, dass die Fluggerat-Statusleiste in der ,DJI GO 4“-
App entweder ,Ready to Go (GPS)* oder bei Innenfliigen ,Ready to Go (Vision) anzeigt.

Ready to Go (GPS)

In der ,,DJI GO 4“-App:

Automatisches Starten Automatisches Landen
f Das Fluggerat hebt ab und verharrt ,i Das Fluggerat landet auf dem direktesten
(@D ) bei einer Flughdhe von 1,20 mim C__ )  Weg, und die Motoren werden
Schwebeflug. abgeschaltet.
Ruickkehrfunktion (RTH) Normal

’\ Das Fluggerét kehrt automatisch zum
(H) Startpunkt zurlick. Tippen Sie erneut auf
die Schaltflache, um den Vorgang
abzubrechen.

Sie haben die volle Kontrolle und werden
von Satellitennavigation und Riickkehr-
funktion unterstitzt.

TapFly
7\ Steuern Sie das Fluggerét, in dem Sie
Y auf dem Bildschirm dahin tippen, wo es
hinfliegen soll. Hindernisse werden
hierbei automatisch umflogen.

ActiveTrack

Markieren Sie ein Objekt auf dem
Bildschirm, und die Kamera bleibt darauf
fixiert.

& o Naheres erfahren Sie im Tutorial in der ,DJI GO 4“-App oder auf der offiziellen DJI-Website.
® Stellen Sie immer eine groBziigige Hohe fiir die Riickkehrfunktion ein. Wenn das Fluggerat zum Startpunkt zurtickkehrt,
sollten Sie es mit den Steuerhebeln korrigieren, falls nétig. Im Haftungsausschluss und den Sicherheitsvorschriften finden Sie
néhere Informationen.

Manuelles Starten Manuelles Landen

ODER Linken Hebel langsam nach unten
o8 S g . [ bewegen,bis das Landegestell
% l & & Bodenkontakt hat

Einige Sekunden halten, um die
@ Motoren auszuschalten

Hebel gemeinsam bewegen, Linken Hebel langsam

um die Motoren ein-/auszuschalten nach oben bewegen,
um zu starten

& © Die laufenden Propeller stellen eine Gefahr dar. Starten Sie die Motoren NICHT in der Nahe von
Personen.
® Legen Sie die Fernbedienung nicht aus der Hand, solange die Motoren sich drehen.
e Anhalten der Motoren im Flug: Ziehen Sie den linken Hebel in die innere, untere Ecke,
und driicken Sie gleichzeitig die Riickkehrtaste (RTH). Schalten Sie die Motoren wahrend
des Fluges nur ab, wenn dadurch in einem Notfall Verletzungen oder Schaden vermieden
werden kénnen. Néhere Informationen hierzu finden Sie in der Bedienungsanleitung. Anhalten der Motoren im Flug

@ Um Ihre eigene Sicherheit und die Sicherheit der Menschen in Ihrer Umgebung zu gewéhrleisten, ist es wichtig, dass
Sie die ndtigen Grundregeln kennen. Lesen Sie sich den Haftungsausschluss und die Sicherheitsvorschriften durch.



Technische Daten

* Fluggerat
Gewicht (mit Akku & Propellern)
Max. Steiggeschwindigkeit
Max. Sinkgeschwindigkeit
Max. Fluggeschwindigkeit

Dienstgipfelnéhe tber N.N.
Max. Flugzeit
Betriebstemperatur

GNSS

Betriebsfrequenz
Strahlungsleistung (EIRP)

Schwebefluggenauigkeit

* Gimbal
Kontrollierter Bereich
Sichtsystem
Geschwindigkeitsbereich
Hohenbereich
Betriebsbereich
Hinderniserfassungsbereich
Betriebsumgebung
* Infrarot-Erfassungssystem
Hinderniserfassungsbereich
Betriebsumgebung
* Kamera
Sensor
Objektiv
1SO-Bereich
Mechanischer Verschluss
Elektronischer Verschluss
Max. BildgroBe
Fotomodi

Videoaufnahmemodi

Bitrate des Videospeichers
Unterstitzte Dateisysteme

Foto

Video

Unterstttzte SD-Speicherkarten
Betriebstemperatur
Fernbedienung
Betriebsfrequenz
Sendereichweite

(bei direkter Sicht und ohne Stérungen)
Betriebstemperatur

Akku

Strahlungsleistung (EIRP)

Betriebsspannung
* Ladegerat

Spannung

Nennleistung

« Intelligent Flight Battery (PH4-5870mAh-15.2V)

Kapazitat
Spannung
Akkutyp

Energie
Nettogewicht
Ladetemperatur
Max. Ladeleistung

72 km/h (Modus ,S*); 58 km/h (Modus ,A*);
50 km/h (Modus ,P*

6.000 m

etwa 30 Minuten

0° bis 40 °C

GPS+GLONASS

2,4 bis 2,483 GHz und 5,725 bis 5,850 GHz 29’9 5

2,4 GHz: <26 dBm (FCC); <20 dBm (CE); <20 dBm (SRRC)
5,8 GHz: <26 dBm (FCC); <14 dBm (CE); <26 dBm (SRRC)
Vertikal: 0,1 m (mit VPS); +0,5 m (mit GPS)

Horizontal: +0,3 m (mit VPS); +1,56 m (mit GPS)

Nickachse: -90° bis +30°

50 km/h auf 2 m Flughéhe

0bis 10m

0bis 10m

0,7 bis 30 m

Oberflachen mit deutlichen Konturen und ausreichender Beleuchtung (> 15 lux)

0.2bis7m
Diffus reflektierende Oberflachen mit >8 % Reflexionsgrad (Mauern, Baume, Menschen usw.)

1" CMOS, effektive Pixel: 20M

Sichtfeld (FOV) 84°, 8.8 mm (entspricht 35-mm-Format: 24 mm), /2.8 bis /11, Autofokus auf 1 m bis e
Videos 100 - 3200 (Auto); 100 - 6400 (manuell); Fotos: 100 - 3200 (Auto); 100 - 12800 (manuell)
8-1/2000's

8-1/8000's

Seitenverhalinis 3:2: 5472x3648; Seitenverhaltnis 4:3: 4864x3648; Seitenverhltnis 16:9: 5472x3078
Einzelaufnahme

Serienbildaufnahmen: 3/5/7/10/14 Frames

Belichtungsreihe: 3/5 fokussierte Frames bei Blendenéffnung 0,7

Intervall: 2/3/5/7/10/15/30/60 s

H.265 H.264

« C4K: 4096x2160 24/25/30p * C4K: 4096x2160 24/25/30/48/50/60p

«4K:  3840x2160 24/25/30p *4K:  3840x2160 24/25/30/48/50/60p

*2,7K: 2720x1530 24/25/3 0/48/50/60p * 2,7K: 2720x 1530 24/25/30/48/50/60p

« FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60/120p * FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60/120p

+HD:  1280x720 24/25/30/48/50/60/120p *HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60/120p

100 Mb/s

FAT32 (< 32 GB); exFAT (> 32 GB)

JPEG, RAW (DNG), JPEG + RAW

MP4/MOV (AVC/H.264; HEVC/H.265)

Micro-SD, Max. Kapazitat: 128 GB Klasse 10 oder UHS-1
0° bis 40 °C

2,4 bis 2,483 GHz und 5,725 bis 5,850 GHz

2,4 GHz: 10 km (FCC); 6 km (CE); 6 km (SRRC)

5,8 GHz: 10 km (FCC); 6 km (CE); 6 km (SRRC)

0bis 40°C

6000 mAN LiPo 25

2,4 GHz: <26 dBm (FCC); <20 dBm (CE); <20 dBm (SRRC)
5,8 GHz: <26 dBm (FCC); <14 dBm (CE); <20 dBm (SRRC)
1,2 Abei 7,4V

17,4V
100w

5870 mAh
152V

LiPo 48
89,2Wh
468 g

5° bis 40 °C
100w

Nahere i finden Sie in der

http://www.dji.com/phantom-4-pro-v2

# Der Inhalt kann jederzeit unangekiindigt geandert werden

PHANTOM ist eine Marke von DJI
Copyright © 2021 DJI Alle Rechte vorbehalten

Gedruckt in China.
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Phantom 4 Pro V2.0

La camara aérea inteligente semiprofesional DJI PHANTOM™ 4 Pro V2.0 es capaz de filmar video en 4K a 60 fps
y hasta 100 Mbps, asi como de captar fotografias de 20 megapixeles. Su capacidad para evitar obstaculos en 4
direcciones le permite esquivar obstéaculos inteligentemente durante el vuelo. Gracias a TapFly™ y ActiveTrack™ a
través de la aplicacion DJI GO™ 4, puede volar a cualquier parte visible en la pantalla o seguir un objetivo mévil de
manera facil y suave con sélo un toque en la pantalla. La camara usa un sensor CMOS de 1 pulgada que ofrece una
claridad sin precedentes, asi como un bajo nivel de ruido e imégenes de mayor calidad.

Ademas de las funciones anteriores, la eficiencia mejorada del sistema de propulsion reduce el ruido de la aeronave
en 4 dB (60 %) en comparaciéon con el modelo Phantom 4 Pro V2.0.

1. Estabilizador y cdmara 9. Motores

2. Sistema de vision inferior* 10. Hélices

3. Puerto MicroUSB 11. Indicadores de estado de la

4. Boton de vinculacion e indicador aeronave
de estado de vinculacién/cdmara 12. Antenas

5. Ranura para tarjeta MicroSD de la 13. Sistema de vision trasera
camara 14. Baterfa de Vuelo Inteligente

6. Sistema de vision frontal 15. Botdn de encendido

7. Sistema de deteccion infrarrojos* 16. Indicadores de nivel de bateria

8. Indicadores LED delanteros

* Los sistemas de vision y de deteccion infrarrojos se ven afectados por las condiciones del entorno. Lea la Renuncia de
responsabilidad y las Directrices de seguridad, y vea los tutoriales en la aplicacion DJI GO 4 o en el sitio web oficial de DJI
para obtener mas informacion.
http://www.dji.com/phantom-4-pro-v2
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Control remoto

El potente control remoto del modelo Phantom 4 Pro V2.0 cuenta con un alcance de transmisién de 10 km (6,2 millas)*.
Incorpora botones fisicos y mandos giratorios para controlar la exposicion, la inclinacion de la camara, la toma de
fotografias y la grabacién de video.

El control remoto lleva incorporada la dltima tecnologia de transmision de largo alcance de DJI, OCUSYNC™, que

al emparejarse con un teléfono moévil compatible proporciona una vista HD en directo de la cdmara integrada en el
Phantom. La capacidad de doble frecuencia aumenta la estabilidad de la transmisién de video HD.

1. Botdn de encendido 11. Dial del Estabilizador

2. Botdn de Vuelta a Casa (RTH) 12. Dial de configuracion de

3. Palancas de control la camara

4. LED de estado 13. Botén de grabacion

5. Indicadores LED de nivel de 14. Selector de modo de
bateria vuelo

6. Puerto de alimentacion 15. Botén del obturador

16. Botén de pausa durante
vuelo inteligente

17. Botones C1y C2
(personalizables)

18. Puerto USB
19. Puerto MicroUSB

~

. Soporte para dispositivo mévil

8. Pestanas para fijacion de
pequefios dispositivos (para
teléfonos moviles)

9. Antenas

10. Asa

Plegado

El control de vuelo predeterminado se conoce como modo 2. La palanca izquierda controla la altitud y la direccion
de la aeronave, mientras que la derecha controla los movimientos hacia delante, atras, izquierda y derecha. El
selector del estabilizador controla la inclinacion de la camara.

Palanca izquierda Palanca derecha Adelante Dial del Estabilizador
Arriba

o I %
® < @ 4L @

!
I
I
I
I
i
i
i
i
i
i
i
i
|
I

Abajo ! \
I Atrés
I
I
i
i
i
i
i
i
i
i
I
I
I
I
I

Coo) LAY Eom ol g

lzquierda Derecha \
* EI control remoto es capaz de alcanzar su distancia méaxima de transmision (FCC) en una amplia zona abierta sin
interferencias electromagnéticas, y a una altitud de unos 120 metros (400 pies).
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Uso del Phantom 4 Pro V2.0

1. Descargue la aplicacion DJI GO 4 | 2. Vea los videotutoriales

Busque "DJI GO 4" en el App Store o en Google Vea los videotutoriales en www.dji.com o en la
Play e instale la aplicacion en su dispositivo movil. aplicacion DJI GO 4.

Ofret 400

EEAE,

Aplicacion DJI GO 4 Videotutoriales

& * DJI GO 4 es compatible con iOS 9.0 (o posterior) y Android 4.4 (o posterior).

3. Compruebe el nivel de bateria

Bajo e— Nivel de bateria —=» Alto

N

0 0:0-0

Pulse una vez para comprobar el nivel de baterfa. Pulse una vez, después otra y mantenga pulsado para encender
0 apagar.

4. Cargue las baterias

Toma de alimentacion
100 - 240 V

Retire la baterfa. Tiempo de carga: Tiempo de carga:
~1hy20 min ~3 hy 40 min

& * Una vez que se haya completado la carga, los indicadores de nivel de la bateria se apagaran automaticamente.



5. Prepare el control remoto

d Coloque el dispositivo
7 mévil y ajuste la

abrazadera para

asegurarlo.

Pulse el botén
para liberar la

Desplegar
pieg abrazadera.

Conecte el dispositivo
movil con un cable
USB.

Aplicacion

DJIGO 4

Abra DJI GO 4, realice la

Retire la abrazadera del estabilizador Encienda el control remoto y la configuracion inicial y, a
de la cdmara. aeronave. continuacion, pulsa GO
FLY.
o
) La activacion inicial requiere la cuenta DJI y conexion a Internet.
Internet

Presione la hélice hacia abajo
sobre la placa de montaje

y girela en la direccion de
blogueo éﬁ hasta que quede
fija.

Los anillos negros de Los anillos plateados
la hélice se utilizan en de la hélice se utilizan
motores con puntos en motores sin
negros. puntos negros.

¢

®

2 o Compruebe que las hélices estén seguras
antes de cada vuelo.



7. Vuelo

Antes de despegar, asegurese de que la barra de estado de la aeronave
Ready to Go (GPS) en la aplicacion DJI GO 4 indique "Ready to Go (GPS)", o "Ready to Go
(Vision)" en caso de volar en interiores.

En la aplicacion DJI GO 4:

‘ Despegue automatico = Aterrizaje automatico
C = > La aeronave despegard y volara en <'> La aeronave aterrizara verticaimente y

modo estacionario a una altitud de detendra sus motores.

1,2 metros (4 pies).

Normal

Tiene el control del Phantom, con satélite
y regreso al punto de origen.

’\ Regreso al punto de origen (RTH)

G Trae la aeronave de vuelta al punto de
origen. Togque de nuevo para detener el
procedimiento.

TapFly
o Tocar la pantalla para volar con el
\ / Phantom en esa direccion, evitando
obstaculos mientras vuela.

ActiveTrack

Marcar un objeto en la pantalla para realizar
el seguimiento mientras se mueve.

& * Vea el tutorial en la aplicacién DJI GO 4 o en el sitio web oficial de DJI para obtener mas informacion.
® Establezca siempre una altitud de RTH adecuada antes del despegue. Cuando la aeronave vuelva al punto de
origen, debe guiarla con las palancas de control. Para mas detalles, consulte la Renuncia de responsabilidad y
las Directrices de seguridad.
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Despegue manual Aterrizaje manual

@ Palanca izquierda abajo
e, ) ) g = (despacio)
% l Q y hasta tocar el suelo

U Mantenga unos segundos
para detener los motores

Comando de palancas combinado Palanca izquierda
para arrancar/detener los motores arriba (despacio)
para despegar
& * Las hélices en rotacion pueden resultar peligrosas. No arranque los motores cuando
haya personas cerca.

* Mantenga siempre las manos en el control remoto mientras el motor esté girando.

* Detencion del motor en pleno vuelo: Empuije la palanca izquierda hacia la esquina
inferior interna mientras presiona el boton RTH. Sdlo detenga los motores en pleno
vuelo si se produce una situacion de emergencia en la que esta maniobra pueda reducir
un riesgo de dafios o lesiones. Consulte el manual del usuario para obtener detalles. Detencion del motor en

pleno vuelo
Es importante conocer las directrices basicas de vuelo para su propia seguridad y la de quienes le rodean. No
@ olvide leer la Renuncia de responsabilidad y las directrices de seguridad.




Especificaciones

= Aeronave
Peso (bateria y hélices incluidas)
Velocidad de ascenso méx.
Velocidad de descenso méx.
Velocidad méxima

Altitud de vuelo méx. por encima del nivel del mar

Tiempo de vuelo max.
Temperatura de funcionamiento
GNSs

Frecuencia de funcionamiento
Potencia de transmision (EIRP)

Precisién de vuelo estacionario

* Estabilizador
Intervalo controlable
* Sistema visual
Intervalo de velocidad
Intervalo de altitud
Intervalo de funcionamiento
Rango de deteccion de obstaculos
Entorno de funcionamiento
* Sistema de deteccién infrarrojos
Rango de deteccion de obstaculos
Entorno de funcionamiento
* Camara
Sensor
Objetivo
Intervalo de ISO
Obturador mecanico
Obturador electrénico
Tamario de imagen maximo
Modos de fotografia

Modos de grabacion de video

Tasa de bits de aimacenamiento de video

Sistemas de archivo admitidos

Fotografia

Video

Tarjetas SD admitidas

Temperatura de funcionamiento
= Control remoto

Frecuencia de funcionamiento

Distancia de transmision max.

(sin obstéculos, libre de interferencias)

Temperatura de funcionamiento
Bateria
Potencia de transmision (EIRP)

Voltaje de funcionamiento
« Cargador

\oltaje

Potencia nominal

« Bateria de Vuelo Inteligente (PH4-5870mAh-15.2V)

Capacidad

Voltaje

Tipo de bateria

Energia

Peso neto

Intervalo de temperatura de carga
Potencia de carga max.
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Modo S 6 m/s; modo P: 5 m/s

Modo S 4 m/s; modo P: 3 m/s

72 kmv/h (45 mph) (modo S); 58 kmv/h (36 mph) (modo A);
50 km/h (31 mph) (modo P)

6000 m (19 685 pies)

30 minutos aprox.

De 0a40°C (de 32a 104 °F)

GPS+GLONASS

2,400 - 2,483 GHz y 5,725 - 5,850 GHz

2,4 GHz: <26 dBm (FCC); <20 dBm (CE); <20 dBm (SRRC)
5,8 GHz: <26 dBm (FCC); <14 dBm (CE); <26 dBm (SRRC)
Vertical: +0,1 m (con Posicionamiento visual); +0,5 m (con posicionamiento por GPS)
Horizontal: +0,3 m (con Posicionamiento visual); +1,5 m (con posicionamiento por GPS)

Inclinacion: de -90° a +30°

<50 km/h (31 mph) a 2 m (6,6 pies) sobre el suelo

de 0a10m (de 0 a 33 pies)

de 0a10m (de 0 a 33 pies)

de 0,7 a30 m (de 2 a 98 pies)

Superficies con un patrén claro e iluminacion adecuada (> 15 lux)

0,2-7m (0,6 - 23 pies)
Superficies con materiales de reflexion difusa y reflectividad > 8 % (como muros, arboles, personas, etc.)

CMOS de 1"; pixeles efectivos: 20M

FOV (campo de vision) 84°, 8.8 mm (equivalente a formato de 35 mm: 24 mm), /2.8 - f/11, enfoque a 1 m - e
Video: 100 - 3200 (Auto); 100 - 6400 (Manual); Foto: 100 - 3200 (Auto); 100 - 12 800 (Manual)

8-1/2000s

8-1/8000s

Relacion de aspecto 3:2: 5472x3648; relacion de aspecto 4:3: 4864x3648; relacion de aspecto 16:9: 5472x3078
Disparo (inico

Disparo en rafagas: 3/5/7/10/14 fotogramas

Horquilla de exposicion automatica (AEB): 3/5 fotogramas horquillados con sesgo de 0,7 EV

Intervalo: 2/3/5/7/10/15/30/60 s

H.265 H.264

+ G4K: 4096x2160 24/25/30p + C4K: 4096x2160 24/25/30/48/50/60p

+4K:  3840x2160 24/25/30p *4K:  3840x2160 24/25/30/48/50/60p

+2,7K: 2720x1530 24/25/3 0/48/50/60p *2,7K: 27201530 24/25/30/48/50/60p

« FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60/120p « FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60/120p
+HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60/120p «HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60/120p

100 Mbps

FAT32 (< 32 GB); exFAT (> 32 GB)

JPEG, RAW (DNG), JPEG + RAW

MP4/MOV (AVC/H.264; HEVC/H.265)

MicroSD, Capacidad maxima: 128 GB. Se necesita clasificacion clase 10 o UHS-1
De 0240 °C (de 32 a 104 °F)

2,400 - 2,483 GHz y 5,725 - 5,850 GHz

2,4 GHz: 10 km (FCC); 6 km (CE); 6 km (SRRC)

5,8 GHz: 10 km (FCC); 6 km (CE); 6 km (SRRC)

De 0a40°C (de32a 104 °F)

6000 mAh LiPo 28

2,4 GHz: <26 dBm (FCC); <20 dBm (CE); <20 dBm (SRRC)
5,8 GHz: <26 dBm (FCC); <14 dBm (CE); <20 dBm (SRRC)
12Aa74Vv

174V
100 W

5870 mAh

152V

LiPo 48

89,2Wh

4689

De 5a40°C (de 41a104 °F)
100w

Para obtener mas informacion, lea el manual del usuario:

http/Awww.dji.com/phantom-4-pro-v2

x Este contenido puede modificarse sin notificacion previa.

PHANTOM es una marca comercial de DJI.
Copyright © 2021 DJI Todos los derechos reservados

Impreso en China.
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Phantom 4 Pro V2.0

Le DJI PHANTOM™ 4 Pro V2.0 est une caméra aérienne intelligente « consommateurs professionnels », capable
d'enregistrer des vidéos 4K a 60 ips et jusqu'a 100 Mbit/s et de prendre des photos avec une résolution de 20
mégapixels. Le systéme de détection d'obstacles a 4 directions lui permet d'éviter les obstacles de maniere
intelligente pendant le vol. A I'aide des fonctions TapFly™ et ActiveTrack™, via I'application DJI GO™ 4, vous pouvez
voler dans toutes les zones visibles sur votre écran ou suivre facilement et sans a-coup un objet en mouvement, d'une
simple pression. La caméra utilise un capteur CMOS 1" qui offre une clarté inégalée et des images de meilleure
qualité tout en diminuant le bruit.

En plus des caractéristiques mentionnées ci-dessus, I'efficacité du systeme de propulsion a été améliorée, ce qui se
traduit par une réduction de 4 dB (60 %) du bruit de I'appareil par rapport au modéle Phantom 4 Pro V2.0.

1. Nacelle et caméra 9. Moteurs
2. Systéme optique inférieur* 10. Hélices
3. Port Micro USB 11. Indicateurs LED d'état de I'appareil
4. Voyant d'état de la caméra/de 12. Antennes
I'appairage et bouton d'appairage 13, Systéme optique arriere
5. Logement de carte MicroSD 14, Batterie de Vol Intelligente
6. Systéeme optique avant 15. Bouton d'alimentation

7. Systéme de détection infrarouge” 16, Indicateurs de niveau de batterie
8. LED avant

* Les systemes de détection infrarouges et de vision sont impactés par les conditions environnantes. Pour en savoir plus, lisez
la clause d'exclusion de responsabilité et les consignes de sécurité et visionnez le didacticiel dans I'application DJI GO 4 ou
sur le site Web officiel de DJI.
http://www.dji.com/phantom-4-pro-v2
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Radiocommande

La puissante radiocommande du Phantom 4 Pro V2.0 dispose d'une plage de transmission allant jusqu'a 10
km (6,2 miles)*. Elle dispose de boutons et de molettes physiques pour contréler I'exposition, I'inclinaison de la
caméra, la prise de photo et I'enregistrement vidéo.

Elle intégre la toute nouvelle technologie de transmission & longue portée de DJI, OCUSYNC™ qui, associée & un
appareil mobile compatible, vous permet de visionner I'image de la caméra en HD et en direct. La prise en charge de
la double fréquence rend la liaison descendante vidéo HD plus stable.

-

11. Molette de la nacelle

12. Molette de réglage de la
caméra

13. Bouton d'enregistrement

14. Commutateur de mode de
vol

15. Obturateur

16. Bouton Pause de la fonction
mode de vol intelligent

17. Boutons C1 et C2

. Bouton d'alimentation
. Bouton RTH (Return to Home, retour
au point de départ)

3. Manche de controle
4. Voyant d'état

5. Indicateur de niveau de batterie
6. Port d'alimentation
7
8

N

. Support pour appareil mobile
. Crochets de fixation pour

Smartphones 1ot
9. Antennes (personnalisables)
igné 18. Port USB
10. Poignée

19. Port Micro USB

Le contrdle de vol par défaut est connu sous le nom de Mode 2. Le manche gauche agit sur I'altitude et I'orientation
de I'appareil, tandis que le manche droit contréle ses mouvements vers |'avant, I'arriere, la gauche et la droite. Le
cadran de la nacelle contréle I'inclinaison de la caméra.

Manche gauche Manche droit Molette de la nacelle

Avant
Haut

4 ez
G5 = @ A @

i

I

I

I

I

i

i

i

i

i

i

i

I '

Bas i \

I Arriere
I

I

i

i

i

i

i

i

i

i

I

I

I

I

I

S_th_ @ ehe g

Gauche Droite \
* La radiocommande peut atteindre une distance de transmission maximale (FCC) dans une zone dégagée sans interférences
électromagnétiques et a une altitude d'environ 120 métres (400 pieds).
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Utilisation de Phantom 4 Pro V2.0

1. Téléchargement de I'application | 2. Consultation de didacticiels vidéo
DJI GO 4

Recherchez « DJI GO 4» sur I'App Store ou sur Visionnez les didacticiels vidéo a I'adresse www.dji.com
Google Play et installez I'application sur votre ou dans I'application DJI GO 4.
appareil mobile.

Olfret40)

EEAE,

Application DJI GO 4

Didacticiels vidéo

& * DJI GO 4 est compatible avec iOS 9.0 (ou version ultérieure) et Android 4.4 (ou version ultérieure).

3. Vérification des niveaux de batterie

. Niveau de .,
Faible = |5 patterie > Elevé &g

N

0 0:0-0

Niveau de la L,
patterie > Eleve

Appuyez une fois pour vérifier le niveau de la batterie. Appuyez a nouveau, puis encore une fois et maintenez
enfoncé pour allumer/éteindre.

4. Chargement des batteries

Prise de courant
@ 100 a 240V
e
e

Retirez la batterie. Temps de charge :
~1h 20 min

Temps de charge :
~3 h 40 min

& * Une fois le chargement terminé, les voyants de niveau de batterie s'éteignent automatiquement.
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5. Préparation de la radiocommande

d Placez votre

appareil mobile
et ajustez la bride
pour le fixer.

Appuyez sur
le bouton pour
dégager la bride.

Branchez votre
appareil mobile
al'aide d'un
cable USB.

Application

DJIGO 4

Lancez DJI GO, effectuez

Retirez de la caméra la bride de la Allumez la radiocommande et I'appareil.  la configuration initiale,
nacelle. puis appuyez sur GO FLY.

o
) Pour activer I'appareil pour la premiére fois, vous devez fournir votre compte DJ| et disposer d'une
Internet connexion Internet.

Montez I'hélice sur la plague

de fixation en appuyant,

puis tournez dans le sens de
verrouillage £ jusqu'a ce qu'elle
soit bien fixée.

Les anneaux noirs des Les anneaux argentés des
hélices se placent sur hélices se placent sur les
les moteurs comportant moteurs ne comportant
un repére noir. aucun repére noir.

¢

®
2 * \érifiez que les hélices sont bien fixées
avant chaque vol.



7. Vol

Avant de procéder au décollage, vérifiez dans I'application DJI GO 4 si la mention
Ready to Go (GPS) Ready to Go (GPS) (Prét & voler (GPS)) » ou Ready to Go (Vision) (Prét & voler
(Vision)) » (pour les vols en intérieur) s'affiche dans la barre d'état de I'appareil.

Dans I'application DJI GO :

‘ Décollage automatique Atterrissage automatique

C = > L'appareil décollera automatiquement E’) L'appareil atterrira verticalement et
et maintiendra un vol stationnaire a coupera ses moteurs.
1,2 metre (4 pieds) d'altitude.

Normal

Vous avez le controle du Phantom et
bénéficiez du positionnement par satellite

Retour au point de départ (RTH)

(H‘) Faites revenir I'appareil au point de
départ. Appuyez a nouveau pour arréter

la procédure. et du mode Return-to-Home.
/N TapFly ) ‘ ActiveTrack
o Appuyez sur |'écran pour faire voler le Marquez un objet sur I'écran pour le

\ / Phantom dans cette direction. Il évitera

; suivre dans ses mouvements.
automatiquement les obstacles.

& ¢ Pour en savoir plus, visionnez le didacticiel dans I'application DJI GO 4 ou sur le site Web officiel de DJI.

¢ Définissez toujours une altitude RTH appropriée avant le décollage. Lorsque I'appareil retourne au point de départ,
guidez-le avec les manches de contréle. Reportez-vous aux consignes de sécurité et & la clause d'exclusion de
responsabilité pour en savoir plus.

Décollage manuel Atterrissage manuel

a Abaissez lentement le
i 2 ; ou manche gauche
& i @ @ @ jusqu'a atteindre le sol

Maintenez la position

Commande de manche combinée Relevez lentement @ pendant quelques secondes
pour démarrer/couper les moteurs le manche gauche pour couper les moteurs
pour décoller

& * | es hélices en rotation peuvent s'avérer dangereuses. Ne démarrez pas les moteurs
dans des espaces étroits ou lorsque des personnes se trouvent a proximité.
¢ Gardez toujours la radiocommande en main tant que le moteur tourne.
o Arrét du moteur en plein vol : abaissez le manche gauche vers |'angle intérieur
tout en appuyant sur le bouton RTH. Coupez les moteurs en plein vol uniquement
s'il s'agit d'un cas d'urgence dans lequel cette action peut réduire le risque de
dommage ou de blessure. Consultez le guide de I'utilisateur pour obtenir de plus
amples informations. Arrét du moteur en plein vol

Il est important que vous compreniez les consignes de vol fondamentales afin d'assurer votre sécurité et celle de
votre entourage. N'oubliez pas de lire la clause d'exclusion de responsabilité et les consignes de sécurité.
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Caractéristiques techniques

* Appareil
Poids (batterie et hélices incluses)
Vitesse ascensionnelle max.
Vitesse de descente max.
Vitesse max.

Plafond pratique max. au-dessus du niveau de la mer

Temps de vol max.
Température de fonctionnement
GNSS

Fréquence de fonctionnement
Puissance de I'émetteur (EIRP)

Plage de précision du vol stationnaire

* Nacelle
Plage réglable
Positionnement visuel
Plage de vitesse
Plage d'altitude
Portée
Plage de détection d'obstacles
Conditions d'utilisation
« Systeme de détection infrarouge
Plage de détection d'obstacles
Conditions d'utiisation
* Caméra
Capteur
Lentille
Plage ISO
Obturateur mécanique
Obturateur électronique
Taille max. de l'image
Modes d'images fixes

Modes d'enregistrement vidéo

Bitrate de stockage vidéo
Systémes de fichiers pris en charge
Photo
Vidéo
Cartes SD prises en charge
Température de fonctionnement

* Radiocommande
Fréquence de fonctionnement
Distance de transmission maximale
(espace dégagé, sans interférences)
Température de fonctionnement
Batterie
Puissance de I'émetteur (EIRP)

Tension de fonctionnement
« Chargeur

Tension

Puissance nominale

+ Batterie de Vol Intelligente (PH4-5870mAh-15.2V)

Capacité

Tension

Type de batterie

Energie

Poids net

Plage de température de chargement
Puissance de charge max.

Pour en savoir plus, consultez le manuel de I'utilisateur :

http:/Awww.dji.com/phantom-4-pro-v2

3% Ce contenu peut étre modifié sans préavis.

PHANTOM est une marque commerciale de DJI.

Copyright © 2021 DJI Tous droits réservés.
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Mode S : 6 m/s ; mode P : 5 m/s

Mode S : 4 m/s ; mode P : 3m/s

72 kmv/h (45 mph) (Mode S) ; 68 kmvh (36 mph) (Mode A) ;
50 kmvh (31 mph) (Mode P)

6000 m (19 685 pieds)

Environ 30 minutes

0a40°C(32a104°F)

GPS+GLONASS

2,400 - 2,483 GHz et 5,725 - 5,850 GHz

2,4 GHz: <26 dBm (FCC); <20 dBm (CE); <20 dBm (SRRC)
5,8 GHz: <26 dBm (FCC); <14 dBm (CE); <26 dBm (SRRC)
verticale : + 0,1 m (avec Positionnement visuel) ; + 0,5 m (avec Positionnement GPS)
Horizontale : + 0,3 m (avec Positionnement visuel) ; + 1,5 m (avec Positionnement GPS)

Angle vertical : -90 & +30°

<50 km/h (31 mph) a 2 m (6,6 pieds) au-dessus du sol
0-10 m (0-33 pieds)

0-10 m (0-33 pieds)

0,7 230 m (2 2 98 pieds)

Surfaces régulieres et bien éclairées (> 15 lux)

0,247 m (0,6 a 23 pieds)
Surface avec matériau a réflexion diffuse, et réflectivité > 8 % (comme les murs, les arbres, les humains, etc.)

CMOS 1" ; pixels effectifs : 20M

Champ de vision 84°, 8.8 mm (équivalent 35 mm: 24 mm), f/2,8 - f/11, mise au point automatique a 1 m - e
Vidéo : 100 - 3200 (Auto) ; 100 - 6400 (Manuel) ; Photo : 100 - 3200 (Auto) ; 100 - 12800 (Manuel)
8a1/2000 s

8a1/8000s

Proportion 3:2 : 5472 x 3648 ; Proportion 4:3 : 4864 x 3648 ; Proportion 16:9 : 5472 x 3078

Prise unique

Prise de vue en rafale : 3/5/7/10/14 clichés

Bracketing d'exposition (AEB) : 3/5 clichés en bracketing & 0,7 EV

Intervalle : 2/3/5/7/10/15/30/60 s

H.265 H.264

+ C4K : 4096x2160 24/25/30p + C4K : 4096x2160 24/25/30/48/50/60p
«4K:  3840x2160 24/25/30p «4K: 3840x2160 24/25/30/48/50/60p
+2,7K : 2720x1530 24/25/3 0/48/50/60p *2,7K : 2720x1530 24/25/30/48/50/60p

« FHD : 1920x1080 24/25/30/48/50/60/120p «FHD : 1920x1080 24/25/30/48/50/60/120p
*HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60/120p «HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60/120p

100 Mbit/s

FAT32 (< 32 Go) ; exFAT (> 32 Go)

JPEG, RAW (DNG), JPEG + RAW

MP4/MOV (AVG/H.264 ; HEVC/H.265)

MicroSD, capacité max. : 128 Go. Classe 10 ou type UHS-1 minimum
0440°C(322104°F)

2,400 - 2,483 GHz et 5,725 - 5,850 GHz

2,4 GHz: 10 km (FCC); 6 km (CE); 6 km (SRRC)

5,8 GHz: 10 km (FCC); 6 km (CE); 6 km (SRRC)

0a40°C (322104 °F)

6000 mAh LiPo 28

2,4 GHz: <26 dBm (FCC); <20 dBm (CE); <20 dBm (SRRC)
5,8 GHz: <26 dBm (FCC); <14 dBm (CE); <20 dBm (SRRC)
12Aa74V

174V
100 W

5870 mAh

152V

LiPo 48

89,2 W/h

4689
5a40°C(41a104°F)
100w

Imprimé en Chine.
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Phantom 4 Pro V2.0

DJI PHANTOM™ 4 Pro V2.0 & una telecamera aerea estremamente intelligente in grado di riprendere video in 4K a
60 fotogrammi al secondo e fino a 100 mbps e di catturare fermi immagine da 20 megapixel. 4 direzioni per evitare
gli ostacoli gli permettono di evitare in modo intelligente gli ostacoli durante il volo. Utilizzando le modalita aggiornate
TapFly™ e ActiveTrack™ tramite I'app DJI GO™ 4, con un semplice tocco & possibile volare in modo facile e regolare
ovunque visibile sullo schermo o sulla traiettoria di un soggetto in movimento. La telecamera utilizza un sensore
CMOS da 1 pollice che offre una nitidezza senza precedenti, un livello di rumorosita inferiore e una migliore immagine.

Oltre alle funzioni indicate, la maggiore efficienza del sistema di propulsione implica una riduzione della rumorosita del
velivolo di 4 dB (60%) rispetto a Phantom 4 Pro V2.0.

1. Gimbal e videocamera 8. LED anteriori

2. Sistema visivo verso il basso* 9. Motori

3. Porta micro-USB 10. Eliche

4. Fotocamera/Indicatore di stato 11. Indicatori di stato del velivolo
del collegamento e pulsante di 12. Antenne
collegamerlto 13. Sistema visivo posteriore

5. Slot per micro-scheda SD per 14. Batteria di volo intelligente
telecamera

15. Pulsante di accensione

16. Indicatori del livello di carica
della batteria

6. Sistema visivo anteriore
7. Sistema di rilevamento a infrarossi*

Il sistema visivo e il sistema di rilevamento a infrarossi vengono influenzati dalle condizioni circostanti. Per saperne di piu,
leggere le limitazioni di responsabilita e le direttive sulla sicurezza e guardare i tutorial sull'applicazione DJI GO 4 o sul sito
ufficiale DJI.

http://www.dji.com/phantom-4-pro-v2
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Dispositivo di controllo remoto

Il potente dispositivo di controllo remoto di Phantom 4 Pro V2.0 dispone di una gamma di trasmissione che si
estende fino a 10 km (6,2 mi)*. E dotato di rotelle e pulsanti fisici per controllare I'esposizione, I'inclinazione della
telecamera, |'acquisizione di foto e la registrazione di video.

All'interno del dispositivo di controllo remoto & integrata la tecnologia di trasmissione piti recente di DJI, OCUSYNC™
che, associata a un dispositivo mobile compatibile, offre una vista HD dal vivo dalla telecamera del Phantom. I
supporto a doppia frequenza stabilizza ulteriormente il downlink video in HD.

-

. Pulsante di accensione 11. Selettore del gimbal

2. Pulsante di ritorno alla posizione 12. Selettore delle impostazioni della
iniziale (RTH) telecamera

3. Levette di comando 183. Pulsante di registrazione
4. LED di stato 14. Commutatore modalita di volo
5. LED di livello di carica batteria 15. Pulsante dell'otturatore
6. Porta di alimentazione 16. Pulsante di pausa del volo
7. Supporto per dispositivo mobile intelligente
8. Linguette di posizionamento piccoli 17. Pulsanti C1 e C2
dispositivi (per telefono cellulare) (personalizzabili)
9. Antenne 18. Porta USB
10. Manubrio 19. Porta micro-USB

La modalita predefinita di controllo di volo & "Mode 2". La levetta sinistra controlla I'altitudine e la direzione del
velivolo, mentre la levetta destra controlla i movimenti in avanti, all'indietro, a sinistra e a destra dello stesso. |l
quadrante della sospensione cardanica controlla I'inclinazione della fotocamera.

Levetta sinistra Levetta destra Avanti Selettore del gimbal

i@

Verso{; alto
@ _—
A4 3

ow) o/\» | 7

‘ Svolta a sinistra Svolta a destra Sinistra Destra \

* |l dispositivo di controllo remoto & in grado di raggiungere la distanza massima di trasmissione (FCC) in una vasta area
all'aperto senza interferenze magnetiche e ad un‘altitudine di circa 120 metri (400 piedi).

¥

Indietro
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Utilizzo di Phantom 4 Pro V2.0

1. Scaricare I'app DJI GO 4 2. Guardare i tutorial
Cercare “DJI GO 4” nell’App Store o in Google Play Guardare i tutorial su www.dji.com o nell'app
e installare I"applicazione sul proprio dispositivo DJI GO 4.
mobile.

Ofret 400

EEAE,

App DJI GO 4 Video tutorial

& o | 'app DJI GO 4 supporta iOS 9.0 (o successivi) 0 Android 4.4 (0 successivi).

3. Controllare i livelli di carica della batteria

Livello di carica
Basso - “delia batteria > Alto

0 0:0:0

Livello di carica
Basso &= “delia batteria > Alto

N

0 0:0:0

Premere una volta per verificare il livello di carica della batteria. Premere due volte e tenere premuto per accendere/
spegnere.

4. Caricare le batterie

Presa di alimentazione
100 - 240 V

Rimuovere la Tempo di ricarica: Tempo di ricarica:
batteria. ca. 1 orae 20 min. ca. 3 ore e 40 min.

& * Quando la carica & completa, gli indicatori di livello della batteria si spengono automaticamente.
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5. Preparare il dispositivo di controllo remoto

Posizionare il
dispositivo mobile
e regolare la staffa
per fissarlo.

Premere il pulsante
per rilasciare la

Aprire staffa.

Collegare il
dispositivo mobile
con un cavo USB.

App DJI
GO 4

Awiare DJI GO 4, completare

Rimuovere la staffa del gimbal dalla Accendere il dispositivo di la prima installazione e
telecamera. controllo remoto e il velivolo. toccare GO FLY.

) Per la prima attivazione sono necessari un account DJI e una connessione Internet.

Internet

Premere I'elica verso il basso
sulla piastra di montaggio e
ruotare in direzione di blocco
BN fino a fissarla.

Gli anelli neri sull'elica Gli anelli argentati
vanno sui motori con i sull'elica vanno sui motori
punti neri. senza i punti neri.

7@
2 « Verificare che le eliche siano fissate
correttamente prima di ogni volo.



7. Volo

Pronto per la partenza Prima del decollo, accertarsi che la barra di stato del velivolo nell'app DJI GO 4
(GPS) indichi "Ready to Go (GPS)" o "Ready to Go (Vision)" per i voli in ambienti chiusi.

Nell'applicazione DJI GO 4:

Decollo automatico = Atterraggio automatico
4+ . . - . .
C = > Il velivolo decolla e si porta a D Il velivolo atterra verticaimente e spegne
un'altezza di 1,2 metri (4 piedi). i motori.
Ritorno alla posizione iniziale (RTH) Normale

’\ Il velivolo torna al punto registrato come
@y Home Point (Posizione iniziale). Toccare
nuovamente il tasto per fermare la
procedura.

L'utilizzatore ha il controllo del Phantom,
con il supporto del satellite e della
funzione Ritorno alla posizione iniziale.

TapFly
o Toccare lo schermo per far volare il
\ / Phantom in una determinata direzione,
evitando eventuali ostacoli durante il volo.

ActiveTrack

Contrassegnare un oggetto sullo
schermo per seguirne gli spostamenti.

&  Per saperne di pit, guardare il tutorial sull'app DJI GO 4 o sul sito ufficiale DJI.
* Impostare sempre un'altitudine RTH adeguata prima del decollo. Quando il velivolo sta tornando alla posizione
iniziale, & consigliabile guidarlo con le levette di comando. Per ulteriori informazioni, fare riferimento alle limitazioni
di responsabilita e alle direttive sulla sicurezza.
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Decollo manuale Atterraggio manuale

Levetta sinistra verso il basso
[N ) o ) % (lentamente) fino a quando

non si tocca il suolo

Tenere premuto alcuni
Eseguire la combinazione di Levetta sinistra verso @ secondi per arrestare i motori
comandi tramite la levetta I'alto (lentamente)
per avviare/arrestare i motori per il decollo

& e Le eliche rotanti possono essere pericolose. Non avviare i motori quando vi sono
persone nelle vicinanze.
* Tenere sempre le mani sul dispositivo di controllo remoto quando il motore & acceso.
® Arrestare il motore durante il volo: portare la levetta di sinistra verso I'angolo interno
inferiore e simultaneamente premere il pulsante RTH. Arrestare i motori durante
il volo solo in situazioni di emergenza e allo scopo di ridurre il rischio di danni o .
S . : o Spegnere il motore
lesioni. Per ulteriori dettagli, fare riferimento al Manuale utente. .
durante il volo
Per la sicurezza propria e delle altre persone presenti nelle vicinanze, & importante comprendere le linee guida di
base del volo. Si prega di leggere le limitazioni di responsabilita e le direttive sulla sicurezza.




Specifiche

Velivolo

Peso (batteria ed eliche incluse)
Massima velocita di risalita
Massima velocita di discesa
Velocita massima

Quota massima di funzionamento sopra il
livello del mare

Durata massima di volo
Temperatura di funzionamento
GNSS

Frequenza operativa

Potenza del trasmettitore (EIRP)

Gamma di accuratezza del volo in
sospensione

Gimbal

Intervallo controllabile

Sistema visivo

Intervallo di velocita

Intervallo di altitudine

Intervallo di funzionamento
Intervallo di rilevamento degli ostacoli
Ambiente operativo

Sistema di rilevamento a infrarossi
Intervallo di rilevamento degli ostacoli
Ambiente operativo

Telecamera

Sensore

Obiettivo

Intervallo ISO

Otturatore meccanico

Otturatore elettronico

Massima dimensione immagine
Modalita fotografia

Modalita di registrazione video

Velocita di trasmissione per
memorizzazione video

File system supportati
Fotografie

Video

Schede SD supportate
Temperatura di funzionamento
Dispositivo di controllo remoto
Frequenza operativa

Distanza massima di trasmissione
(sgombra e priva di interferenze)
Temperatura di funzionamento
Batteria

Potenza del trasmettitore (EIRP)

Tensione di funzionamento
Caricabatteria

Tensione

Potenza nominale

Batteria di volo intelligente (PH4-5870mAh-15.2V)

Capacita

Tensione

Tipo di batteria

Energia

Peso netto

Intervallo temperatura di carica
Massima potenza di carica

13759
Modalita S: 6 m/s; modalita P: 5 m/s

Modalita S: 4 m/s; modalita P: 3 m/s

72 km/h (45 mph) (modalita S); 58 km/h (36 mph) (modalita A);
50 km/h (31 mph) (modalita P)

6.000 m (19.685 ft)

Circa 30 minuti

Da 0 °C a 40 °C (da 32 °F a 104 °F)

GPS+GLONASS

2,400 - 2,483 GHz e 5,725 - 5,850 GHz

2,4 GHz: <26 dBm (FCC); <20 dBm (CE); <20 dBm (SRRC)
5,8 GHz: <26 dBm (FCC); <14 dBm (CE); <26 dBm (SRRC)
Verticale: +0,1 m (con posizionamento visivo); +0,5 m (con posizionamento GPS)
Orizzontale: +0,3 m (con posizionamento visivo); +1,5 m (con posizionamento GPS)

Beccheggio: da -90° a +30°

<50 km/h (31 mph) a 2 m (6,6 piedi) sul suolo

0 - 33 piedi (0- 10 m)

0 - 33 piedi (0 - 10 m)

2-98 piedi (0,7 - 30 m)

Superfici con motivi chiari e illuminazione adeguata (> 15 lux)

0,6 - 23 piedi (0,2 - 7 m)
Superficie con materiale a riflessione diffusa, e riflettivita > 8% (come pareti, alberi, esseri umani, ecc.)

1" CMOS; pixel effettivi: 20M
FOV (Field of View = campo visivo) 84°, 8.8 mm (formato equivalente 35 mm: 24 mm), /2,8 - f/11, fuoco automatico a 1 m - eo
Video: 100 - 3.200 (Auto); 100 - 6.400 (Manuale); Foto: 100 - 3.200 (Auto); 100 - 12.800 (Manuale)

8-1/2000s

8-1/8.000s

Rapporto d'aspetto 3:2: 5.472x3.648; rapporto d'aspetto 4:3: 4.864x3.648; rapporto d'aspetto 16:9: 5.472x3.078

Single Shot

Scatti a raffica: 3/5/7/10/14 fotogrammi

Auto Exposure Bracketing (AEB): 3/5 fotogrammi nell'intervallo con 0,7 EV di deviazione

Intervallo: 2/3/5/7/10/15/30/60 s

H.265

« C4K: 4096x2160 24/25/30p

«4K: 3840x2160 24/25/30p

*2,7K: 2720x1530 24/25/3 0/48/50/60p

« FHD: 19201080 24/25/30/48/50/60/120p
«HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60/120p

+ C4K: 4096x2160 24/25/30/48/50/60p
«4K:  3840x2160 24/25/30/48/50/60p
*2,7K: 2720x1530 24/25/30/48/50/60p

« FHD: 1920x 1080 24/25/30/48/50/60/120p
*HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60/120p

100 Mbps

FAT32 (< 32 GB); exFAT (> 32 GB)

JPEG, RAW (DNG), JPEG + RAW

MP4/MOV (AVC/H.264; HEVC/H.265)

Micro SD, capacita massima: 128 GB. Classe 10 o0 UHS-1 nominale richiesta
Da 0 °C a 40 °C (da 32 °F a 104 °F)

2,400 - 2,483 GHz e 5,725 - 5,850 GHz

2,4 GHz: 10 km (FCC); 6 km (CE); 6 km (SRRC)
5,8 GHz: 10 km (FCC); 6 km (CE); 6 km (SRRC)
Da0°C a 40 °C (da 32 °F a 104 °F)

6000 mAh LiPo 23

2,4 GHz: <26 dBm (FCC); <20 dBm (CE,
5,8 GHz: <26 dBm (FCC); <14 dBm (CE,

12A-74V

); <20 dBm (SRRC)
); <20 dBm (SRRC)

17,4V
100 W

5870 mAh

15,2V

LiPo 48

89,2Wh

468 g

Da 5 °C a 40 °C (da 41 °F a 104 °F)
100w

Per ulteriori informazioni, consultare il Manuale utente:

http/Awww.dji.com/phantom-4-pro-v2

3 Questi contenuti sono soggetti a modifiche senza preavviso.

PHANTOM & un marchio registrato di DJI
Copyright © 2021 DJI Tutt i dirit riservati
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Phantom 4 Pro V2.0

De DJI PHANTOM™ 4 Pro V2.0 is een slimme viiegende prosumercamera die 4K-video's van 60 fps kan maken
met een snelheid van maximaal 100 Mbps en foto's met 20 megapixel. Het is een intelligent apparaat dat obstakels
in 4 richtingen kan vermijden tijdens het viiegen. Via de DJI GO™ 4-app zijn TapFly™ en ActiveTrack™ beschikbaar,
waarmee je overal kunt viiegen als het zichtbaar is op je scherm of een bewegend onderwerp viot en eenvoudig
kunt volgen met slechts één aanraking. De camera gebruikt een 1-inch CMOS-sensor met een ongeévenaarde
helderheid, minder ruis en een betere kwaliteit.

Naast de bovengenoemde functies zorgt de verbeterde efficiency van het voortstuwingssysteem voor een 4 dB (60%)
lager geluidsniveau ten opzichte van de Phantom 4 Pro V2.0.

1. Gimbal en camera 10. Propellers

2. Systeem zicht naar beneden* 11. Statusindictoren drone

3. Micro-USB-poort 12. Antennes

4. Camera-/ 18. Vision System achter
koppelingsstatusindicator en 14. Intelligent Flight Battery

koppelingknop

Camera MicroSD-kaartsleuf
Systeem zicht naar voren
Infraroodsensorsysteem*
Voorste leds

Motoren

15. Aan-/uitknop
16. Indicatoren accuniveau

© ® N O

Het zichtsysteem en infraroodsensorsysteem worden beinvioed door omgevingsomstandigheden. Lees de disclaimer en
veiligheidsrichtlijnen en bekijk de uitleg in de DJI GO 4-app of op de officiéle DJI-website voor meer informatie.
http://www.dji.com/phantom-4-pro-v2
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Afstandsbediening

De krachtige afstandsbediening van de Phantom 4 Pro V2.0 heeft een zendbereik tot 10 km (6,2 mijl)*. Met de fysieke knoppen
en draaiknoppen kun je de belichting, het kantelen van de camera en het vastleggen van foto's en video regelen.

In de afstandsbediening is DJI's nieuwste DJI-transmissietechnologie OCUSYNGC™ geintegreerd, die in combinatie met
een compatibel mobiel apparaat een live HD-weergave geeft van de camera van de Phantom. Ondersteuning voor twee
frequenties maakt de HD-videodownlink stabieler.

1. Aan-/uitknop 11. Gimbal dial
2. Knop Return-to-Home (RTH) 12. Camera-instellingen
3. Joysticks 13. Opnameknop
4. Status-led 14. Vluchtmodus-schakelaar
5. Accuniveau-leds 15. Sluiterknop
6. Voedingspoort 16. Pauzeknop Intelligent Flight
7. Houder mobiel apparaat 17. C1- en C2-knoppen
8. Positioneringslipjes kleine (aanpasbaar)
apparatuur (voor mobiele 18. USB-poort
telefoons) 19. Micro-USB-poort
9. Antennes
10. Handvat

Ingeklapt

De standaard viuchtregeling staat bekend als modus 2. Met de linkerjoystick regel je de hoogte en koers, terwijl je
met de rechterjoystick vooruit, achteruit, naar links en rechts kunt bewegen. Met de gimbal regel je de kanteling van
de camera.

Linkerjoystick | Rechterjoystick Voorit Gimbal dial
Omhoog i G
7 ) /D 7/
® —— (@ ZM ©
¥ 3 3 ¥ M
omiaeg i Achteruit \
Gom) LAY Gom) /N 4
Linksaf Rechtsaf i Links Rechts \

* De afstandsbediening kan een maximale overdrachtsafstand (FCC) bereiken in een grote open ruimte zonder
elektromagnetische interferentie, en op een hoogte van circa 120 meter (400 feet).
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PHANTOM 4 Pro V2.0 gebruiken

1. Download de DJI GO 4-app 2. Bekijk de filmpjes met uitleg
Zoek 'DJI GO 4' in de App Store of Google Play en Bekijk de fimpjes met uitleg op www.dji.com of in de
installeer de app op je mobiele apparaat. DJI GO 4-app.

Ofret 400

EEAE,

DJI GO 4-app Filmpjes met uitleg

& ¢ DJI GO 4 ondersteunt iOS 9.0 (of hoger) of Android 4.4 (of hoger).

3. Controleer het accuniveau

Laag - Accuniveau —» Hoog

0 0:0:0

Druk eenmaal op de knop om het accuniveau te controleren. Druk eenmaal en druk vervolgens opnieuw en houd vast om aan/uit te zetten.

4. Laad de accu’s op

Stopcontact
100 - 240 V

@e \“

Verwijder de accu. Oplaadtijd: Oplaadtijd:
~1 uur 20 min ~3 uur 40 min

O

& ¢ Wanneer het opladen is voltooid, worden de indicatoren voor het accuniveau automatisch uitgeschakeld.
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5. Voorbereiden van de afstandsbediening

Plaats uw mobiele
apparaat en stel de
klem in om deze
vast te zetten.

Druk op de
knop voor het
ontgrendelen van

Uitklappen de klem.

Sluit uw mobiele
apparaat aan met
een USB-kabel.

DJI GO
4-app

Verwijder de gimbalklem van de Schakel de afstandsbediening en  Open DJI GO 4, voltooi
de drone in. de eerste installatie en tik
vervolgens op GO FLY.

camera.

) Eerste activering vereist een DJl-account en internetverbinding.

Internet

Druk de propellers op de
montageplaat en draai ze in de

vergrendelstand &) totdat ze
vastzitten.

Zwarte propellerringen Zilveren propellerringen
gaan op motoren met gaan op motoren
zwarte stippen. zonder zwarte stippen.

2  Controleer voor elke viucht of de
propellers goed vastzitten.




7. Vlucht

Ready to Go (GPS)

Zorg er voor het opstijgen voor dat de Aircraft Status Bar in de DJI GO 4-app
‘Ready to Go (GPS)’ of ‘Ready to Go (Vision)’ aangeeft bij binnenshuis viiegen.

In de DJI GO 4-app:

\ /

Automatisch opstijgen

De drone zal opstijgen en zweven op
een hoogte van 1,2 meter (4 ft).

Return-to—Home (RTH)

Breng de drone terug naar de basis. Tik
opnieuw om de procedure te stoppen.

TapFly

Tik op het scherm om uw Phantom in
die richting te viiegen, met vermijding
van hindernissen terwijl het viiegt.

b

Automatisch landen

De drone zal verticaal landen en de
motoren uitschakelen.

Normaal

Jij bent de baas over de Phantom, met
satelliet- en Return-to-Home-ondersteuning.

ActiveTrack

Markeer een voorwerp op het scherm om
het te volgen terwijl het beweegt.

& * Bekijk de uitleg in de DJI GO 4-app of op de officiéle DJI-website voor meer informatie.
* Stel altijd een passende RTH-hoogte in véor het opstijgen. Als de drone terugkeert naar de basis, dien je het te

begeleiden met de joysticks. Raadpleeg de disclaimer en veiligheidsrichtliinen voor meer informatie.

36

Handmatig opstijgen

Combination Stick Command
om de motoren te starten/stoppen

& * Draaiende propellers kunnen gevaarlijk zijn. Start de motoren niet wanneer er
mensen in de buurt zijn.
¢ Houd je handen altijd op de afstandsbediening zolang de motoren nog draaien.

* De motor tijdens de vlucht stoppen: Trek de linkerstick naar de onderste
binnenhoek terwijl je tegelijkertijd de RTH-knop indrukt. Stop de motoren alleen
tijdens de vlucht in noodsituaties wanneer dit de kans op schade of letsel
verkleint. Raadpleeg de gebruikershandleiding voor meer informatie.

Linkerstick omhoog
(langzaam)

om op te stijgen

Handmatige landing

Linkerstick omlaag (langzaam)
tot je de grond raakt

Wacht enkele seconden om de
@ motoren uit te schakelen

De motor tijdens de viucht stoppen

Het is belangrijk de basisvluchtrichtlijinen te begrijpen voor je veiligheid en die van anderen. Vergeet niet de
disclaimer en veiligheidsrichtlijinen te lezen.



Specificaties

Drone

Gewicht (accu en propellers inbegrepen) 1375 g

Max. stijgsnelheid
Max. daalsnelheid

Max. snelheid

Max. servicehoogte boven zeeniveau
Max. viuchttijd

Bedrijfstemperatuur

GNSS

Bedrijfsfrequentie

Zendervermogen (EIRP)

Nauwkeurigheidsbereik bij zweven

Gimbal

Regelbaar bereik

Vision System
Snelheidsbereik
Hoogtebereik
Werkingsbereik

Bereik obstakeldetectie
Werkingsomgeving
Infraroodsensorsysteem
Bereik obstakeldetectie
Werkingsomgeving
Camera

Sensor

Lens

1SO-bereik

Mechanische sluiter
Elektronische sluiter
Maximale beeldgrootte
Fotografeermodi stille beelden

Video-opnamemodi

Bitrate video-opslag
Ondersteunde bestandssystemen
Foto

Video

Ondersteunde SD-kaarten
Bedrijfstemperatuur
Afstandsbediening
Bedrijfsfrequentie

Max. transmissieafstand

(zonder obstakels, vrij van interferentie)
Bedrijfstemperatuur

Accu

Zendervermogen (EIRP)

Bedriffsspanning
Oplader

Spanning

Nominaal vermogen

Intelligent Flight Battery (PH4-5870mAh-15.2V)

Capaciteit

Spanning

Accutype

Vermogen

Netto gewicht

Bereik oplaadtemperatuur
Max. oplaadvermogen

S-modus: 6 m/s); P-modus: 5 m/s

S-modus: 4 m/s); P-modus: 3 m/s

45 mph (72 kph) (S-modus); 36 mph (58 kph) A-modus);

31 mph (50 kph) (P-modus)

6000 m (19685 ft)

Crca 30 minuten

0 °C tot 40 °C (32 °F tot 104 °F)

GPS+GLONASS

2,400 - 2,483 GHz en 5,725 - 5,850 GHz

2,4 GHz: <26 dBm (FCC); <20 dBm (CE); <20 dBm (SRRC)
5,8 GHz: <26 dBm (FCC); <14 dBm (CE); <26 dBm (SRRC)
Verticaal: + 0,1 m (met zichtpositionering); + 0,5 m (met GPS)
Horizontaal: + 0,3 m (met zichtpositionering); + 1,56 m (met GPS)

Helling: -90° tot +30°

<50 kph (31 mph) bij 2 meter (6,6 ft) boven de grond

0- 10 meter (0 - 33 ft)

0- 10 meter (0 - 33 ft)

0,7 - 15 meter (2 - 98 ft)

Oppervlakken met een duidelijke structuur en voldoende verlichting (>15 lux)

0,2-7 meter (0,6 - 23 ft)
Opperviak met diffuus reflectiemateriaal en reflectie > 8% (zoals muur, bomen, mensen, enz.)

1-inch CMOS, effectieve pixels: 20M
FOV (gezichtsveld) 84°, 8.8 mm (35 mm formaat equivalent: 24 mm), /2.8 - f/11, auto focus at 1 m - e
Video's: 100 - 3200 (auto); 100 - 6.400 (handmatig); foto's: 100 - 3200 (auto); 100 - 12.800 (handmatig)
8-1/2000 s

8-1/8000 s

3:2 beeldverhouding: 5472x3648; 4:3 beeldverhouding: 4864x3648; 16:9 beeldverhouding: 5472x3078
Enkele opname

Serie-opnamen: 3/5/7/10/14 frames

Auto Exposure Bracketing (AEB): 3/5 bracketed frames bij 0,7EV Bias

Interval: 2/3/5/7/10/15/30/60 s
H.265

+ C4K: 4096x2160 24/25/30p
*4K:  3840x2160 24/25/30p

H.264

+ C4K: 4096x2160 24/25/30/48/50/60p
*4K:  3840x2160 24/25/30/48/50/60p
*2.7K: 2720x1530 24/25/3 0/48/50/60p * 2.7K: 2720%1530 24/25/30/48/50/60p

« FHD: 1920% 1080 24/25/30/48/50/60/120p « FHD: 1920x 1080 24/25/30/48/50/60/120p
«HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60/120p «HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60/120p

100 Mbps

FAT32 (< 32 GB), exFAT (> 32 GB)

JPEG, RAW (DNG), JPEG + RAW

MP4/MOV (AVC/H.264; HEVC/H.265)

Micro SD; max. capaciteit: 128 GB. Klasse 10- of UHS-1-rating vereist
0°C tot 40 °C (32 °F tot 104 °F)

2,400 - 2,483 GHz en 5,725 - 5,850 GHz

2,4 GHz: 10 km (FCC); 6 km (CE); 6 km (SRRC)
5,8 GHz: 10 km (FCC); 6 km (CE); 6 km (SRRC)
0°C tot 40 °C (32 °F tot 104 °F)

6000 mAh LiPo 23

2,4 GHz: <26 dBm (FCC
5,8 GHz: <26 dBm (FCC

12A@74V

); <20 dBm (CE
); <14 dBm (CE

); <20 dBm (SRRC)
); <20 dBm (SRRC)

5870 mAh
152V

LiPo 48

89,2 Wh

468

5°C {0t 40 °C (41 °F tot 104 °F)
100W

Lees de gebruikershandleiding voor meer informatie:

htp://www.dji.com/phantom-4-pro-v2

# Deze inhoud is onderhevig aan wiizigingen zonder voorafgaande kennisgeving.

PHANTOM is een handelsmerk van DJI.

Copyright © 2021 DJI Alle rechten voorbehouden.

Gedrukt in China.
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Phantom 4 Pro V2.0

A DJI PHANTOM™ 4 Pro V2.0 é uma camara de voo inteligente, com capacidade para filmar video 4K a 60 fps e
até 100 Mbps, e captar fotografias de 20 MP. A evas&o de obstaculos de 4 diregdes permite evitar os obstaculos
de forma inteligente durante o voo. Ao utilizar o TapFly™ e o ActiveTrack™ através da aplicagio DJI GO™ 4, pode
voar para qualquer local visivel no seu ecrd ou seguir um objeto em movimento suave e facilmente com um Unico
toque. A camara utiliza um sensor CMOS de 1 polegada, que oferece uma nitidez sem precedentes, menos ruido e
imagens de melhor qualidade.

Além das funcionalidades acima, a eficiéncia melhorada do sistema de propulséo significa que a aeronave é 4 dB
(60%) mais silenciosa do que a Phantom 4 Pro V2.0.

1. Gimbal e camera 9. Motores
2. Vision System voltado para baixo* 10. Hélices
3. Porta Micro USB 11. Indicadores de status do
4. Indicador de status da camera/link quadricoptero
e bot&o Link 12. Antenas
5. Slot de cartdo Micro SD da cadmera 13. Vision System voltado
6. Vision System voltado para frente para tras
7. Sistema de deteccéo 14. Intelligent Flight Battery
infravermelho* 15. BOt.éO Power )
8. LEDs dianteiros 16. Indicadores de nivel da
bateria

* O Vision System e o Sistema de Deteccao Infravermelho sao afetados pelas condicdes circundantes. Leia a isencéo e as
Diretrizes de seguranca e assista aos tutoriais no aplicativo DJI GO 4 ou no site oficial da DJI para saber mais.
http://www.dji.com/phantom-4-pro-v2
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Controle remoto

O potente telecomando da Phantom 4 Pro V2.0 tem um alcance de transmissdo que se estende até 10 km (6,2
milhas)*. Inclui botdes fisicos e manipulos para controlar a exposi¢do, a inclinagdo da camara, a captagéo de
fotografias e a gravacéo de video.

A OCUSYNC™, a mais recente tecnologia de transmisséo a longa distancia da DJI, esta incorporada no
telecomando para fornecer uma vista em HD e em tempo real da camara Phantom diretamente no ecra, quando
emparelhado com um dispositivo moével compativel. O suporte da frequéncia dupla torna a ligagao de video HD mais

estavel.

1. Botao Power 11. Botao Gimbal
2. Botao Return-to-Home (RTH) 12. Botao giratério de
3. Joysticks configuragdes da camera
4. LED de status 13. Botéao de gravacdo
5. LEDs de nivel de bateria 14. Interruptor de Flight Mode
6. Entrada de alimentacéo 15. Bot&o Shutter
7. Suporte do dispositivo mével 16. B?t?o d$ pausa do voo
8. Guias de posicionamento n elgen °
de dispositivo mével (como 17. Botbes C1 e C2
celulares) (personalizavel)
9. Antenas 18. Entrada USB
10. Alga 19. Porta Micro USB

Dobrado

O padrao de controle de voo é conhecido como Modo 2. O joystick esquerdo controla a altitude e a direcéo do
quadricéptero, enquanto o joystick direito controla os movimentos para frente, para trés, para a esquerda e para a

direita. O botao giratério do gimbal controla a inclinagao da camera.

Joystick esquerdo I Joystick direito Para frente Bot&ao Gimbal

CIMA ﬁ

7 ) (T 7/

® — (@ ©

\ 4 T W M
s i Para tras \

Gom CAN) o) o/\» 4
Virar & esquerda Virar a direita i Esquerda Direita

\

* O controle remoto é capaz de atingir sua distancia maxima de transmissdo em uma area aberta sem interferéncia

eletromagnética e a uma altitude de aproximadamente 120 metros (400 pés).
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Como usar o Phantom 4 Pro V2.0

1. Download do aplicativo DJI GO 4

Pesquise "DJI GO 4" na App Store ou Google Play
e faca download do aplicativo para seu dispositivo
movel.

Ofret 400

EEAE,

Aplicativo DJI GO 4

2. Assista aos videos tutoriais

Assista aos videos tutoriais em www.dji.com ou no
aplicativo DJI GO 4.

Videos tutoriais

& ® O DJI GO 4 é compativel com iOS 9.0 (ou versdes posteriores) e Android 4.4 (ou versdes posteriores).

3. Verificar niveis das baterias

N

0 0:0:0

Baixo e— Nivel de bateria —» Alto

Baixo e— Nivel de bateria —» Alto

0 0:0:0

Pressione uma vez para verificar o nivel da bateria. Pressione uma vez; em seguida, novamente e segure para ligar/

desligar.

4. Carga das baterias

Remova a bateria.

Tempo de carga:
~1h 20 min

Tomada elétrica
100 - 240V

Tempo de carga:
~3 h 40 min

& ¢ Quando o carregamento estiver concluido, os indicadores de nivel da bateria serao automaticamente desligados.
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5. Preparo do controle remoto

d Coloque seu

dispositivo movel
e ajuste o grampo
para prendé-lo.

Pressione o botao
para liberar o
grampo.

Desdobrar

Conecte seu
dispositivo movel
com um cabo USB.

Aplicativo

DJI GO 4

Inicie o DJI GO 4, conclua
a configuragao da
Remova o grampo do gimbal da Ligue o controle remoto e o ativagao pela primeira vez
camera. quadricoptero. e toque em GO FLY.

o
@ A ativagao pela primeira vez requer sua conta DJI e conexdo com a internet.
Internet

Pressione a hélice na placa de
montagem para baixo e gire na

diregéo de travamento &) até
ficar firme.

Os anéis das hélices Os anéis das hélices
pretos sao instalados prateados séo

em motores com instalados em motores
pontos pretos. sem pontos pretos.

¢

®
2 * Antes de cada voo, verifique se as hélices
estéo bem presas.



7.

Voo

Antes de decolar, certifique-se de que a barra de status do quadricoptero
Ready to Go (GPS) no aplicativo DJI GO 4 indique "Ready to Go (GPS)" ou "Ready to Go
(Vision)" caso esteja pilotando em ambientes internos.

No aplicativo DJI GO 4:

Pouso automatico

C = > O quadricoptero ird decolar e pairar a ('> O quadricoptero pousard verticamente e
uma altitude de 4 pés (1,2 metros). desligara os motores.

A Decolagem automatica

‘\ Return-to-Home (RTH)
(H) Traga o qgadricc’)ptero de volta para o
Home Point. Toque novamente para
interromper o procedimento.

Normal

Vocé esta no controle do Phantom,
com suporte a satélite e Return-to-Home.

TapFly ActiveTrack
VRN .
. Toque na tela para direcionar o Phantom Marque um objeto em sua tela para
\ / para essa diregéo, evitando obstaculos L

rastrea-lo enquanto se move.
enquanto ele voa.

&  Assista ao tutorial no aplicativo DJI GO 4 ou no site oficial da DJI para saber mais.

¢ Configure sempre uma altitude RTH adequada antes de decolar. Quando o quadricéptero estiver retornando ao
Home Point, vocé devera orientd-lo com os joysticks. Consulte a isen¢éo e as Diretrizes de seguranga para obter
mais detalhes.
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Decolagem manual Pouso manual
Joystick esquerdo para
- S O (g [Nt baixo (lentamente) até tocar
S TN
. . . . Segure por alguns segundos
Comando combinado do joystick  Joystick esquerdo para @
: , . para parar os motores
para ligar/desligar o motor cima (lentamente)

para decolar
& ¢ Quando estao girando, as hélices podem ser perigosas. Nao inicie os motores quando

houver pessoas proximas.

* Mantenha sempre as maos no controle remoto enquanto o motor ainda estiver girando.

¢ Parada do motor em pleno voo: Puxe a haste esquerda para o canto inferior
interno, pressionando simultaneamente o botdo RTH. Para diminuir o risco de
danos ou ferimentos, sé faga a parada dos motores em pleno voo em caso de
situagdes de emergéncia. Consulte o manual do usuario para obter detalhes. Parada do motor em pleno voo

E importante que vocé compreenda as diretrizes basicas de voo, tanto para a sua prote¢édo como para a
seguranca das pessoas a sua volta. Nao se esqueca de ler a isencéo e as Diretrizes de seguranga.



Especificagcoes

* Quadricéptero
Peso (incluindo bateria e hélices)
Velocidade méx. de ascenséo
Velocidade méx. de descida

Velocidade méax

Teto méaximo de servigo acima do nivel do mar
Tempo de voo méx.

Temperatura Operacional

GNSS

Frequéncia operacional

Poténcia do transmissor (EIRP)

Faixa de precisdo da planagem

= Gimbal
Faixa controlavel
« Vision System
Faixa de velocidade
Faixa de altitude
Faixa operacional
Faixa de detecgéo de obstaculos
Ambiente operacional
* Sistema de detecgao infravermelho
Faixa de detecgao de obstaculos
Ambiente operacional
= Camera
Sensor
Lente
Faixa de ISO
Obturador mecénico
Obturador eletronico

Tamanho méximo da imagem

Modos de fotografia

Modos de gravagao de video

Taxa de bits para armazenamento de video
Sistemas de arquivo compativeis
Foto
Video
Cartoes SD compativeis
Temperatura Operacional
* Controle remoto
Frequéncia operacional
Distancia de transmiss&o max.
(sem obstrucdes, livre de interferéncias)
Temperatura Operacional
Bateria
Poténcia do transmissor (EIRP)

Tens&o de operagao
« Carregador

Tenséo

Poténcia nominal

« Intelligent Flight Battery (PH4-5870mAh-15.2V)

Capacidade

Tens&o

Tipo de bateria

Energia

Peso liquido

Faixa de temperatura de carregamento
Poténcia méx. de carga

13759

S-mode: 6 m/s; P-mode: 5 m/s

S-mode: 4 m/s; P-mode: 3 m/s

72 km/h (45 mph) (S-mode); 58 km/h (36 mph) (A-mode);
50 km/h (31 mph) (P-mode)

6000 m (19.685 pés)

Aprox. 30 minutos

0°a40°C (32°a 104°F)

GPS+GLONASS

2,400 a 2,483 GHz e 5,725 a 5,850 GHz [
209

2,4 GHz: <26 dBm (FCC); <20 dBm (CE); <20 dBm (SRRC)
5,8 GHz: <26 dBm (FCC); <14 dBm (CE); <26 dBm (SRRC)

Vertical: +0,1 m (com Vision Positioning); +0,5 m (com GPS Positioning)
Horizontal: +0,3 m (com Vision Positioning); +1,5 m (com GPS Positioning)

Inclinag&o: -90° a +30°

<50 km/h (31 mph) a 2 metros (6,6 pés) acima do solo

0Oa10m (0 a33pés)

0a10m (0 a 33 pés)

0,7a30m (2298 pés)

Superficies com padrées nitidos e iluminagéo adequada (> 15 lux)

0,2a7m(6a23pés)
Superficie com material de reflexéo difusa e refletividade > 8% (por exemplo, paredes, arvores, pessoas efc.)

CMOS de 17; pixels efetivos: 20M

FOV (campo de visdo) 84 °, 8.8 mm (formato equivalente a 35 mm: 24 mm), /2,8 a f/11, Foco automaticoa 1 m - e
Video: 100 a 3.200 (automatico); 100 a 6.400 (manual); foto: 100 a 3.200 (automatico); 100 a 12.800 (manual)
8a1/2000s

8a1/8.000s

Proporgéo de imagem 3:2: 5.472 x 3.648; proporcéo de imagem 4:3: 4.864 x 3.648; proporgéo de imagem

16:9: 5.472 x 3.078

Disparo tnico

Disparo sequencial: 3/5/7/10/14 quadros

Auto Exposure Bracketing (AEB): 3/5 quadros com bracketing em variagao de 0,7 EV

Intervalo: 2/3/5/7/10/15/30/60 s

H.265

« C4K: 4096 x 2160 24/25/30p

«4K: 3840 x 2160 24/25/30p

*2,7K: 2.720 x 1.530 24/25/30/48/50/60p

* FHD: 1.920 x 1.080 24/25/30/48/50/60/120p
*HD: 1.280 x 720 24/25/30/48/50/60/120p
100 Mbps

FAT32 (< 32 GB); exFAT (> 32 GB)

JPEG, RAW (DNG), JPEG + RAW

MP4/MOV (AVC/H.264; HEVC/H.265)

Micro SD, capacidade maxima: 128 GB. Necessario classificagéo classe 10 ou UHS-1
0°a40°C (32°a 104°F)

H.264

+ C4K: 4096 x 2160 24/25/30/48/50/60p

< 4K: 3840 x 2.160 24/25/30/48/50/60p
*2,7K: 2.720 x 1.530 24/25/30/48/50/60p

« FHD: 1920 x 1080 24/25/30/48/50/60/120p
*HD: 1280 x 720 24/25/30/48/50/60/120p

2,400 22,483 GHz e 5,725 a 5,850 GHz

2,4 GHz: 10 km (FCC); 6 km (CE); 6 km (SRRC)

5,8 GHz: 10 km (FCC); 6 km (CE); 6 km (SRRC)

32°a 104° F (0° a 40° C)

6000 mAN LiPo 28

2,4 GHz: <26 dBm (FCC); <20 dBm (CE); <20 dBm (SRRC)
5,8 GHz: <26 dBm (FCC); <14 dBm (CE); <20 dBm (SRRC)
12Aa74V

174V
100W

5870 mAh

15,2V

LiPo 48

89,2Wh

468 g

5°a40° C (41°a 104° F)
100w

Para mais informagdes, leia 0 Manual do Usuério:
http/www.dji.com/phantom-4-pro-v2

3 Este contelido esta sujeito a alteragdes sem prévio aviso.

PHANTOM é uma marca comercial da DJI.

Copyright © 2021 DJI Todos os direitos reservados

Impresso na China
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Phantom 4 Pro V2.0

DJI PHANTOM™ 4 Pro V2.0 npeactasnsieT co6olt NonynpoeccroHanbHbIi NeTaTesbHbIi annapat, OCHALLEHHbIN
KamepoWn, cHumatoulen Buaeo 4K ¢ yactoton 60 kagpoB/c n 6utperitom o 100 M6ut/c 1 doTorpacdun B
paspetleHun 20 Mn. Cuctema obHapy>XeHust NPensTCTBUI B YeTblipex HanpasiieHnsix No3sonseT nsberatb
CTOMNKHOBEHUIA. VIcnonbays obHoBeHHbIe dyHKLVM TapFly™ n ActiveTrack™ ¢ nomoLLsto npunosxerus DJI GO™ 4,
Bbl MOXETE HampasWTb APOH B NOBYI0 BUAVMYIO Ha dKpaHe 06nacTb UK C NerkocTblo OTCNeANTb NepeMeLLeHne
obbekTa. Kamepa ocHalleHa CMOS-maTtpuuein paamepom 1 [1oiiM, YTO MO3BOSISIET AOCTUYb GOSbLIEN YETKOCTIN
CBHEMKM, MEHbLLIEN 38PHVCTOCTY 1 JTyHLLIEro Ka4YecTsa 13o0pakeHus.

B nononHeHve K yka3aHHbIM Bbille (OYHKLMSM, NOBbILLEHHas 3P(PEKTUBHOCTb CUIOBOM YCTaHOBKN CHUXAET
ypoBeHb Wwyma Ha 4 ab (60%), no cpasHeHuto ¢ Phantom 4 Pro V2.0.

1. Crabunusatop 1 kamepa 10. Mponennepsl
2. CucTema HKHero ob3opa* 11. IHOvKaTopbl COCTOAHMS
3. MopT Micro USB netatenbHOro annaparta
4. VIHpyKaTop cTaTyca CompsiKeHvis/ 12. AHTeHHbI
Kamepbl 1 KHOMKa COMPSixKEHNS 13. CvicTema 3aaHero ob63opa
5. CnoT gng KapTel namaty Micro SD 14. Akkymynsrop Intelligent
B kamepe Flight Battery
6. Cuctema nepegHero o63opa 15. KHonka nuTaHus
7. CucTema UHPaKpacHbIx 16. VIHaukaTopbl ypOBHS 3apsaa
[aT4MKoB* akkymysaTopa
8. lNepefHvie curHasibHble OrHN
9. OnekTpoaBuraTenv

* Ha xapakTepu1CcTVK cUcTeMbl 0630pa 1 MH(PaKPaCHbIX AATHMKOB BAMSIOT hakTopbl OKPy KaloLLer cpepl. [ns nonyydeHuns
[IONONHWTESIBHOM MH(OPMALWV O3HAKOMBTECH C OTKA30M OT OTBETCTBEHHOCTU 1 PYKOBOACTBOM MO TEXHYIKE 6e30MacHOCTH
1 MPOCMOTPUTE BMAEOPONVKMN B NpunoxeHun DI GO 4 nnu Ha ocurumansHom seb-caiite DJI.
http://www.dji.com/phantom-4-pro-v2
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MynbT AUCTAaHUMOHHOIO yNpaBieHUs

MoOLLHBI NyNbT OUCTaHLUMOHHOIO yrnpasneHus ang Phantom 4 Pro V2.0 ¢ paccTosHveM nepefadv curHana o
10 KM (6,2 MVIM)* OCHALLEH KHOMKAMK 11 MOBOPOTHLIMU PErySTOpamm, NMO3BONSKOLLMMY YNPaBNSTb HACTPOVKaMM
3KCMO3MLWIN, HAKNTOHOM Kamepbl, CbeMKo hoTorpachuii 1 3anmceto BUAEO.

IMyNbT AUCTAHLUMOHHOMO YNPaB/eHUs OCHaLLEH HoBeiiLen TexHonoruer DJI OCUSYNC™ ans nepepaumn gaHHbix
Ha 6onblUMe PacCTOsHWS, KOTOpas B COYETaHUM C COBMECTUMBIM MOBWSIBHBIM YCTPOVCTBOM MO3BONSIET MOJyYaTh
n3obpakeHre HD ¢ kamepbl Phantom B pexxume peanbHoro Bpemenu. Nogaepkka AByx 4acToT obecneyvsaeT
6osee cTabusnbHyto casi3b B HD-pexmme.

[

IN

~

9.

. KHonka nutaHms
. KHonka Bo3Bpata nomon

(Return to Home (RTH))
LbxoncTvkn

. CBeTOANOOHbIN HAVIKATOP

COCTOAHNA

CBeToanoaHble MHAMKATOPbI
YPOBHS 3apsaaa ny/bta

. MopT nuTaHus

[Lep>xatens MobUnbHOro
ycTpoucTBa

duikcaTopbl 419 HEGOMBbLIMX
YCTPOWCTB (Hanpumep,
MOBUIIBHBIX TENeOHOB)
AHTEHHbI

. Konecviko HakoHa kamepbl

. Konecuko HacTpoek
Kamepsbl

. KHonka 3anvicu Buoeo

. Mepekntoyarens pexxnumMos
noneta

. KHorka cnycka 3aTBopa

. KHorka ocTaHoBKM
VHTENNEKTYasIbHOro
pexxviMa noneta

. Kronkn C1 n C2
(HacTpavBaemble)

. MopTt USB
. MopT Micro USB

10. Pyduka ons nepeHoca

B cnoXkeHHOM CoCTOosiHUM

PexuM 2 9BNsSieTcs PexXMMOM yrnpaBfieHns no yMonyaHuio. J1eBbIi [PKONCTUK MCNONb3yeTCs ANS ynpaBieHns
BbICOTOV 1 MOBOPOTOM, NpaBblii — A5 ynpasneHns ABMKEHNeM Bnepea, Hasaf, BNeBo W Brpaso. MoBOPOTHbI
perynsTop ynpasnsieT Hak/IOHOM Kamepb!.

[MpaBbii [KONCTUK Konecko HaknoHa kamepb!

©®

J1eBbI fyKONCTUK Brepeq,

BBEPX
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MosopoT Haneso  lMoBopoT Hanpaso Bneso Brpaso

s

* MakcvmaneHoe paccTosiHe nepepadqn curHana (FCC) coctasnget 10 kM (6,2 MUM) U MOXET BbITb AOCTUMHYTO Ha
OTKPbLITOM NPOCTPaHCTBE 63 3NEKTPOMArHUTHbIX NOMEX Npu BbicoTe noneta okono 120 m (400 cyTtos). Obpatute
BHVIMaHVe, 4To B Poccun MakcmMasibHoe AanbHOCTb orpaHndeHa 6 KM (3,7 Munn).

** ObpatnTe BHUMaHMe, 4To B Poccun fOCTynHa ToNbko YactoTa 2,4 My,
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Ncnonb3oBaHue Phantom 4 Pro V2.0

1. 3arpysute npunoxxenune DJI GO 4

Hanpgwte npunoxenne DJI GO 4 B App Store namn
Google Play n ycTaHoBWTE €ro Ha cBoe MOBUIbHOE
YCTPONCTBO.

(=i =l

mEAE

Mpunoxerve DJI GO 4

2. MocmoTpuTe obyyarowme
BUAEOPOJIMKA

ObydatolLivie BUOEOPOSINKLA [OCTYMHbI Ha Be6-canTe
www.dji.com v 8 npunoxeHun DJI GO 4.

ObyyatoLLe B1AEOPOINKA

é ® DJI GO 4 noppepxvisaeT i0S 9.0 (nm 6onee noapHve Bepcum) unm Android 4.4 (nv 6onee NospHve Bepcun).

3. MpoBepbTe ypoBeHb 3apsiaa akKyMmynsitopa

WHavkaTop
Huskvit @ YPOBHA 3apAAa

N

0 0:0:0

AKKyMYTSITOPa —» Beicokuin &z

WHpykaTop
Huakuii @ ypoeHs sapsina —pBbicokuin
aKKyMy/sITopa

0 000

HaxxmunTe ogvH pas ons NpoBepKM YPOBHS 3apsiAa akkymynsTopa. HaxmuTe ogvH pas, 3aTeM HaxmuTe v

YOEPXKNBAATE ANS BKIIOHEHNS/BEIKIIIOHEHUS.

4. 3apsagnTe akKKyMynsiTopbl

BbiTaLTe akkymysTop.

Bpewms 3apsigku:
~1420 MuH

Posetka
100-240 B

Bpewms 3apsioku:
~3 440 MuH

& e o 3aBepLleHUN 3apsakn NHOVKATOPbI YPOBHSA 3apsafa akKyMynaTopa aBTOMaTU4eCKy BbIKIKOHaTCA.
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5. MoaroToBbTe Ny/bT AUCTAHLUMOHHOIO yrnpasJieHust K paboTe

7

NP

Cnabbin %

6. MopgroroBbTeCh K B3NeTy

MNomecTuTe MOBUNBbHOE
YCTPOWCTBO B 3a>KNMbl
1 OTPeryavnpyiiTe ux ons
HaaeXHom rkcaumm.

Haxxmunte kHoMky,
4TOBLI OCBOBOANTL
32KNMbI.

OTOrHyThH

MopknoumTe MobunbHOe
YCTPOWCTBO C MOMOLLbIO

CunbHbIN USB-kabens.

Mpunoxxerve

DJIGO 4

Banycture DJI GO 4,

CHuMUTe chuKcaTop CTabrnnaatopa BK/IOUMTE Ny/I5T AVICTAHLIMOHHOMO BbINOSHITE MEPBIYHYIO
C Kamepl. YIPABEHVS V1 NETATENbHbIV annapar. Fﬁ\c(IDOV‘Ky v HaxxmwTe "GO

e
@. [na nepBuYHO aKTvBaummn noTpebyeTcs y4eTHas 3anvcb DJI v nopktodeHmre K cetn VIHTEpHeT.
VIHTepHeT

[MpwxmmTe Nponennep K
MOHT&XKHOW M1acTviHe 1
noBepHUTE B HanpasieHUn

610KVPOBKIA GN 10 chrkcaummn.

Mponenneps! ¢ YepHbIMA Mponennepb! ¢ cepebprcTbiMmn
KonblUamu cnegyet KOMbLiaMy CefyeT yCTaHaB/MBaTb
yCTaHaB/mBaTb Ha Ha anekTpoasuraTesiv, He
aneKTpoasuratesnn, OTMEeYeHHbIEe YePHbIM TOHKaMU.

OTMEYEHHbIE HYEePHbIMM TOHKaMN.

® [lepen kavkapIM NMONETOM NPoBepsTe
HaE>KHOCTb KPEr/IeHVS MpOonesuiepoB.




7.

Monet

ﬂepeﬂ noneTomMm yﬁe,ELl/lTer, YTO MHOMKATOP COCTOSHUSA NeTaTesibHOro annapata B

npunoxxeHnun DJI GO 4 nokasbisaeT Ready to Go (GPS) (Monet paspelueH (paboTaet
Ready to GO (GPS) cucTema CnyTHUKOBOW Hasurauumm)) unu Ready to Go (Vision) (MoneT paspeLueH
(paboTaeT cuctema 0630pa)) Npv NONETE B MOMELLEHN.

B npuno>xenuun DJI GO 4:

BaneT B aBTOMATUHECKOM pexmme ABTOMaTUYECKas nocagka

[pOH B3NeTUT 1 3aBUCHET B BO3AyXe Ha <'> JleTaTenbHbIin annapat BbINOSHAT
BbicoTe 1,2 M (4 cbyTa). BEPTUKa/IbHYIO NOCaAKY, 1 ABUraTenn
BbIKJTlOHaTCS.

’\ Bosspart gomon (RTH)
CH) OTnpaBnsSieT APOH B UCXOLHYIO TOUKY.
KocHutech MOBTOPHO /19 OTMEHbI.

HopmanbHoe cocTosHre

Monet npoxoanT NoA BalM KOHTPO1EM Npv
NOAAEPXKKE CMYTHUKOB U (PYHKLN
aBTOMaTM4eCKOro Bo3spara ,ELOMOI;IA

7 N\ DyHKups TapFly DyHKkums ActiveTrack
KocHuTech akpaHa, 4Tobbl Phantom
© B OTMeTbTE OGBEKT Ha 3KpaHe Ans
\ / rnosieTen B 3TOM HanpasneHun, ornbas J
e ——— OTCIIEXVIBAHUS €10 NepeMeLLEeHs.

& o [1ng nonyyeHns OONONHUTENBHON MH(POPMALMM 03HAKOMbTECH C PYKOBOACTBOM B npunoxerur DJI GO 4 unu Ha
orumansHoM BeG-caiTe DJI.
e Nepen B3IETOM BCerga ycTaHaB/MBaliTe COOTBETCTBYIOLLYIO BbICOTY [/ «BO3BPaTa OMOM». [1pu BO3BpaTe B UCXOOHYIO
TOYKY APOH HEOB6XOAMMO HanpaBnATb C MOMOLLBIO [PKOWCTVKOB. [Ng NonyyYeHns AononHUTENbHOM nHopmMaumm
06paTUTeCh K OTKasdy OT OTBETCTBEHHOCTM 1 PYKOBOJICTBY MO TEeXHWKE 6€30MacHOCTy.
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Banet B py4yHOM pexxume Mocapka B py4HOM pexume
G MnasHo onyckaiTe neBbil
. PKOVCTVIK,
[N 5= 1)) VI (g MOKa APOH HE KOCHETCA

% l Q y MOBEPXHOCTN
[ BbIKMOYEHWS ABVraTenei

YAEPXKVBaTE [PKONCTUK
MonoxeHne JKONCTUKOB MnasHo copuHbTE @ B HVDKHEM MOJIOKEHUN B
[L191 BKITKOHEHNS/BBIKITFOYEHNS! NEBbIA IXKOMCTUK BBEPX TeYeHVe HECKOMbKUX CEKYHA,.
anekTpoasuratenen 019 B3/eTa

& ® BpalLjaiolecs nponesiepbl MOryT NPefcTaB/IsTb ONacHOCTb. He BkiovarTe

aeKTpodBVraTenn, ecn PSAOM HaxoaaTCs oW,

® He BbinyckaiTe Ny/bT yNpasBieHns U3 PyK, Moka 9NeKTpoaBurateny paboTatoT.

® BbIK/IIO4EHVE 3aNeKTPoABMraTesieil BO BPeMsi NoseTa: CMeCcTUTe NEBbIN AXKONCTUK
BO BHYTPEHHUIN HUXKHWIA YroN, OOHOBPEMEHHO C 3TUM HaXKVMasi KHOMKY
«BO3Bpara gomoli» (RTH). BeikntoyaiiTe anekTpoasuratenu Bo Bpemsi noneta
TOMBKO B 9KCTPEHHbIX CUTYaLWsX, B KOTOPbIX 3TO MOXET 6bITb HEO6XOAUMO AN1st
npenoTBpaLLEHNs TPaBM 1 OnacHbIX cuTyaumin. Moapo6Hyto HhopMauuio cM. B OcraHoska

AneKTpoABUraTene Bo
PYKOBOACTBE NOMb30BaTENS. ageﬂg noneta

[nsa obecneyeHns cBoei 6e30MacHOCTY 1 6e30MacHOCTU OKPYXKaIOLLMX BaXKHO MOHUMATL OCHOBHbIE MPUHLWMLI
noneta. O6513aTesNbHO 03HAKOMBLTECH C OTKA30M OT OTBETCTBEHHOCTY 1 PYKOBOACTBOM MO TEXHIKE GE30MaCHOCTY.




TexHn4yeckune xapakTepucTuKu

* NeTatenbHbIiA annapar
Macca (c aKikymynsTopoMm v mponesniepami)
MakcumarnsHasi CKOpoCTb Habopa BbICOTbI
MakcumaribHasi CKOPOCTb CHIDKEHNS!

MakcymarisHast CKopocTs

MaKcuMansHasi BbICOTa Hagl YPOBHEM MOPS!
MakcumarsHoe Bpemsi noreTa

vanasoH paboumx TemniepaTyp

GNSS

Pabovast yactora

MowHocTs nepeparivka (ANM)
TOHHOCTB MOBMLIMOHIPOBAHMS!

« Crabunuaatop
PaBouuit anasoH yrios spaLLeHus
« Cucrema o63opa
Makc. CKopoCTb
vanasoH BbicoT
Pabouuin aanasoH
[ranasoH oBHapy»KeHVist NPensTCTBIA
Yenosms hyHKUYIOHMPOBaHNS
* CrcTema MHOpakpacHbIX AATYNKOB
vanasoH obHapy»KeHns NPensTCTBuiA
YcnoBusi hyHKLMOHVPOBaHWS
* Kamepa
Marpuua
Obvextve
[uanasoH ISO
MexaHn4eckuii 3aTBop
DNEKTPOHHbIN 3aTBOP
MakcumarbHbIA pasmep N300paXKeHst
PexuiMbl hOTOCHLEMKN

PaspelueHve Bineo

Butpeint BUoeo
MonnepxviBaemble (haitosble CUCTEMbI
®oto
Buneo
MopaepxviBaeMble KapTbl NamsTyt
vanasoH paboumx Temnepatyp

© MySbT AUCTAHUMOHHOTO YrpaBieHNs
PaBovas 4actota
MaKc. paccTosHue nepeaas curHana
(Ha OTKPBITOM MPOCTPaHCTBE, 6e3 NoMex)
ranasoH pabouix TeMneparyp
ArKyMynsTOp
MolupocTs nepepativika (M)
Pabouee HanpshkeHne

* 3apaaHoe yCTPOCTBO
HanpsvkeHve
HowmyHasIbHast MOLLHOCTL

* AkkymynsTop Intelligent Flight Battery (PH4-5870 mAu - 15,2 B)

EmkocTb

HanpsoxeHne

Tun akkymynsitopa

Motpebnsiemas sHeprus

Macca Hetto

[lvanasoH Temneparypbl 3apsigki
MakcumarisHast MOLLHOCTb 3apsifikin

13751

Pexum S: 6 M/c; pexxim P: 5 m/c

Pexum S: 4 M/c; pexxm P: 3 m/c

72 KM/ (45 Mnb/Y) (pexim S); 58 km/d (36 Munb/y) (pexum A);

50 k4 (31 Mrns/) (peskim P)

6000 M (19 685 chyToB)

Okono 30 MUHYT

ot 00 40 °C (ot 32 go 104 °F)

GPS+JTIOHACC

2,400 - 2,483 Ty,

<26 gbM (FCC); <20 nbm (CE); <20 nbm (SRRC)

Mo BepTviKanK: 0,1 M (C1CTeMa BI3YaHOMO NOSLVOHVPOBAHIAS);
+0,5 M (MO3MLIMOHMPOBAHIE MO CrIYTHUKAM)

Mo ropusoHTam: +0,3 M (CUCTeMa BI3yasbHOMO MOULMIOHVPOBAHWS);
+1,5 M (NO3NLMOHMPOBaHWE MO CrIyTHUKaM)

OTHOCUTENBHO MonepesHoit ocu: ot -90° Ao +30°

< 50 km/4 (31 Munsi/d) npu BbicoTe 2 M (6,6 chyTa) Haa 3emnein
0-10m(0- 33 dhyta)

0-10Mm (0 - 33 chya)

0,7 - 30 M (2 - 98 chyTOB)

MOBEPXHOCTb C BAAMMON TEKCTYPOW, YPOBEHb OCBELLIEHHOCTU > 15 Nk

0,2-7m(0,6 - 23 chyta)
AvbysHo-oTpakaloLLiast TOBEPXHOCTb, KOIDMLIMEHT OTPaxKeHs > 8% (CTeHa, AepeBbs, oAV v T. A.)

CMOS paamepom 1 [roiiM; Konu4ecTBo ahdeKTUBHBIX Nkceneit: 20 MIH

Yron 0630pa 84°, 8.8 MM (akBrBaneHT hopmata 35 Mm: 24 M), aracdparma /2.8 - /11, asTothokyc 1 M - o

Buneo: 100 - 3200 (pexxim asto); 100 - 6400 (pyuHoit pexxiam); choto: 100 - 3200 (pexxsim asTo); 100 - 12800 (pyuHoit pexiiv)
8-1/2000 ¢

8-1/8000 ¢

COOTHOLLEHVE CTOPOH 3:2: 5472x3648; COOTHOLLIEHVE CTOPOH 4:3: 4864x3648; COOTHOLLEHVE CTOPOH 16:9: 5472x3078
EQVHAYHBIA CHMOK

CepuitHas cbemka: 3/5/7/10/14 kappos

ABTOMaTUHECKAS BKCNOKOPPEKLMS (AEB): 0.7EV ¢ Wwarom 3/5 cTyneHn

AsTocnyck: 2/3/5/7/10/16/30/60 ¢

H.264

+ C4K: 4096x2160 24/25/30/48/50/60 kapnpos/c

*4K:  3840x2160 24/25/30/48/50/60 kappos/c

* 2.7K: 27201530 24/25/30/48/50/60 vagpos/c

« FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60/120 kappos/c

«HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60/120 kanpos/c

+ C4K: 4096x2160 24/25/30 kappos/c

*4K:  3840x2160 24/25/30 kappos/c

*2.7K: 2720x1530 24/25/3 0/48/50/60 kappos/c

« FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60/120 kappos/c
+HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60/120 kanpos/c
100 M6airt/c

FAT32 (< 32 ['6aifT); exFAT (> 32 I6aiir)

JPEG, RAW (DNG), JPEG + RAW

MP4/MOV (AVC/H.264; HEVC/H.265)

Micro SD, MakcymansHast eMkocTb: 128 M6aint. Knacc ckopoctu: Class 10, UHS-1
o1 0 Ao 40 °C (o7 32 go 104 °F)

2,400 - 2,483 Ty
10 km (FCC); 6 km (CE); 6 km (SRRC)

ot 0 o 40 °C (ot 32 fo 104 °F)

6000 MAY, UTUA-NONAMEPHBIA 28

<26 gbm (FCC); <20 abm (CE); <20 abm (SRRC)
12Anpn748B

1748B
100 Bt

5870 MAY

1528

Jvmuid-nonvmepHsIn 4S

89,2 BTy

4681

o1 5 A0 40 °C (oT 41 go 104 °F)
100 BT

MOXHO HaiiTV B

o
http:/Awww.dji.com/phantom-4-pro-v2

nonb3osartens:

# DT OTMETKA O3HA|AET, HTO COEPKAHE MOXET GbiTh

U3MEHEHO 663 NPEIBAPHTESIbHONO YBELIOMNEHS.

PHANTOM siB/15€TCS TOBAPHbIM 3HAKOM KOMaHm DJI

Copyright © 2021 DJ| Boe Npasa 3aliuiersl.
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PHANTOM 4 PRO V2.0
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For online support, please scan this

code with Facebook Messenger 11UDWPRMEU0S






